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Prélogo

Gracias por comprar y utilizar la plataforma elevadora producida por LINGONG HEAVY MACHINERY
CO., LTD. La maquina esta disefiada de acuerdo con la norma BS EN280-1:2022. Este manual describe
la seguridad de uso, instrucciones de operacién y mantenimiento de la plataforma elevadora.

Hacer que su maquina funcione al maximo es un objetivo que perseguimos con usted, dependiendo de
su familiaridad con ella y lo cuidadoso y minucioso que es su mantenimiento.

Esperamos sinceramente que pueda leer este manual antes de iniciar, realizar operaciones y
mantenimiento por primera vez, y que sea Util para las operaciones y mantenimiento que se describen
en él.

Las ilustraciones e instrucciones de este manual son correctas en el momento de la publicacion, pero la
estructura y el rendimiento de nuestros productos se mejoran y perfeccionan constantemente. Las
instrucciones de disefio, operacion y mantenimiento estan sujetas a cambios sin previo aviso. Por favor,
entiéndalo.

Para obtener la Gltima informacién sobre la maquina y preguntas sobre este manual, consulte a nuestra
empresa.

Este manual se aplica a la plataforma elevadora de pluma telescopica. Bajo ninguna circunstancia se
realizaran los actos o operaciones prohibidos en este manual. Los usuarios deben cumplir estrictamente
con los intervalos de mantenimiento establecidos en este manual y otros materiales entregados con el
producto.

Este manual siempre debe conservarse en la posicion especificada para facilitar la referencia. Este
manual forma parte de la maquina y debe ser entregado con ella cuando se transfiera la propiedad o el
derecho de uso de la misma. Si el manual se pierde, se dafa o es dificil de identificar, jreemplacelo a
tiempo!

Los derechos de autor de este manual pertenecen a LINGONG HEAVY MACHINERY CO., LTD.,, y el
manual no se puede copiar ni reproducir sin el permiso escrito de nuestra empresa.

A JADVERTENCIA

{Antes de operar y mantener esta maquina, el personal de operacion y
mantenimiento debe leer, comprender y cumplir con las regulaciones de seguridad y
las instrucciones de operacion especificadas en este manual, jde lo contrario
pueden causar victimas!

Solo el personal calificado y especialmente capacitado puede operar, mantener y
reparar la maquina.

La operacion, el mantenimiento y la reparaciéon inadecuados son peligrosos y
pueden causar lesiones o muerte.

Los usuarios deben estar familiarizados con la carga nominal y se prohibe
estrictamente la sobrecarga. Los usuarios son responsables de todas las
consecuencias causadas por la sobrecarga o modificaciones no autorizadas.

Los procedimientos operativos y precauciones proporcionados en este manual solo
se aplican a los usos especificados de esta maquina. Si se utiliza para operaciones
distintas de las prescritas pero no prohibidas, asegirese de que no hay riesgos
potenciales de seguridad.
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Precauciones de Seguridad

Los operadores deben comprender y cumplir con las regulaciones de seguridad nacionales y locales vigentes,
y si no hay regulaciones correspondientes, deben usar las instrucciones de seguridad en este manual.

La mayoria de los accidentes se deben a que el usuario viola las regulaciones sobre operacion y
mantenimiento de la maquina. Para evitar accidentes, lea, comprenda y cumpla con todos los requisitos,
precauciones y advertencias de este manual y las etiquetas de la maquina antes de operar y mantener.

iEste manual no es un manual de capacitaciéon para los operadores de plataformas elevadoras! Todas las
instrucciones de operacion son adecuadas para profesionales que han recibido capacitacion relacionada con
la plataforma elevadora.

Debido a que es imposible prever todos los peligros y accidentes posibles, las instrucciones de seguridad en
este manual no pueden incluir todas las precauciones de seguridad y deben tener en cuenta otros riesgos de
seguridad existentes en la operacion actual. Si se utiliza un procedimiento u operacién no recomendados en
este manual, el operador debe realizar una evaluacion de riesgos y debe garantizar su propia seguridad y la
de los demas sin causar danos a la maquina. Si la seguridad de algunas operaciones es incierta, péngase en
contacto con nuestra empresa o el distribuidor.

Si el contenido de este manual es inconsistente con las normas o leyes y reglamentos promulgados por el
gobierno o las autoridades locales, aplique politicas mas estrictas.

Las precauciones de operacion y mantenimiento proporcionadas en este manual solo se aplican a los usos
especificados de esta maquina. Si la maquina se utiliza fuera de los usos especificados, nuestra empresa no
asumira ninguna responsabilidad, y todas las responsabilidades seran asumidas por el usuario y el operador.

Bajo ninguna circunstancia se pueden realizar las operaciones prohibidas en el manual.

Las siguientes marcas se utilizan para identificar la informacion de seguridad en este manual:

A,!PELIGRO - Indica cualquier peligro que, si no se evita, puede causar lesiones

graves o incluso la muerte, asi como daiios graves a la maquina.

A,!ADVERTENCIA - Indica cualquier peligro que, si no se evita, puede causar

lesiones personales, lesiones graves o incluso la muerte, asi como dafios graves a
la maquina.

A,!ATENCI()N - Indica el peligro que, si no se evita, puede causar lesiones leves

o moderadas, dafos en la maquina o reduccion de la vida util de la maquina.
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Capitulo 1 Seguridad
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1.1 Peligros

A ! ADVERTENCIA: El

incumplimiento de las instrucciones y
normas de seguridad de este manual
puede causar lesiones graves o la
muerte. Esta estrictamente prohibido
que los alcohdlicos, los toxicomanos y
las personas que toman
medicamentos inhibidores de Ila
respuesta se acerquen y operen la
maquina.

1.2 Antes de operar,
asegurese de que:

1) Esté equipado con PPE, como cascos de
seguridad, cinturones de seguridad, zapatos
de seguridad, gafas, guantes protectores,
etc., en buenas condiciones fisicas.

2) Usted ha entendido y aplicado las reglas de
seguridad sobre las operaciones de la
magquina en este Manual de Operacion.

3) Conozca y comprenda las reglas de
operacion segura de la maquina antes de
realizar el siguiente paso.

4) Realice una inspeccion antes de la
operacion.

5) Realice una prueba funcional antes del uso.
6) Inspeccione el lugar de trabajo.

7) Solo utilice la maquina para los usos
especificados.

8) Se deben leer, comprender y cumplir todas
las leyes y reglamentos aplicables.

9) Esté capacitado en la operacion segura de la
maquina.

1.3 Clasificaciéon de Peligros

Los simbolos, codigos de color y palabras
simbdlicas utilizadas en los productos de LGMG
tienen los siguientes significados:

1) Sefial de advertencia de seguridad - utilizada
para advertir posibles lesiones personales.
Siga todos los consejos de seguridad en la
parte posterior de la sehal para evitar
posibles lesiones personales o muerte.

2) Elrojo indica una situacion peligrosa. Sino se
evita, causara la muerte o lesiones graves.

AWarning

3) El naranja indica una situacién peligrosa. Si
no se evita, puede causar la muerte o
lesiones graves.

ACa ution

4) El amarillo indica una situacién peligrosa. Si
no se evita, puede causar lesiones
personales leves o moderadas.

5) El azul indica una situacion peligrosa. Si no
se evita, puede causar dafios materiales.

1.4 Uso Previsto

El uso de esta maquina se limita a elevar a las
personas y sus herramientas y materiales a
lugares de frabajo altos y se puede utilizar en
interiores y exteriores.

A ! ADVERTENCIA: Esta

estrictamente prohibido modificar la
maquina sin permiso, transportar
articulos, colgar o levantar articulos.

1.5 Mantenimiento de
Sefales de Seguridad

1) Complemente las sefales de seguridad
faltantes y reemplace las dafadas.

2) Limpie las sefales de seguridad con un
detergente neutro o agua limpia.

3) Los detergentes a base de disolvente pueden
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dafnar las sefiales de seguridad. No use
detergentes a base de disolvente para limpiar
las sefiales de seguridad.

1.6 Peligro de Descarga
Eléctrica

A,!ADVERTENCIA: Esta maquina

no esta aislada y no proporciona
proteccién contra descargas eléctricas
cuando entra en contacto o se acerca a
cables, fuentes de alimentaciéon o
equipos eléctricos.

S P
A N/l
th

Mantenga una distancia de seguridad suficiente
de los cables, fuentes de alimentacién y equipos
eléctricos de acuerdo con las leyes y reglamentos
aplicables y la siguiente tabla.

Voltaje Di.stancia de .
seguridad requerida

0-50 KV 3,05m
50 KV-200 KV 4,60m
200 KV-350 KV 6,10m
350 KV-500 KV 7,62m
500 KV-750 KV 10,67m
750 KV-1.000 KV 13,72m

Tabla 1-1 Distancia segura entre el equipo y la

linea de energia

A,!ATENCION: Se debe considerar

la influencia de fuertes vientos o
rafagas en el movimiento de la
plataforma, la oscilacién y la relajacion
de los cables.

Si la maquina enira en contacto con cables
cargados, manténgase alejado de la maquina de
inmediato.

Esta prohibido que las personas entren en
contacto o operen la maquina hasta que se corte
la fuente de alimentacion de los cables.

No opere y use la maquina en caso de
reldmpagos o tormentas.

No use la maquina como cable de tierra durante la
soldadura.

1.7 Peligro de Vuelco

1) El peso total de las personas, equipos y
materiales en la plataforma no debe exceder
la capacidad maxima de carga de la

plataforma.
. T20JE/T22JE
ltem
T26JE/T28JE
300kg
Capacidad
Maxima de Carga 450kg
de la Plataforma | (Rango de movimiento
limitado)
Ocupantes 2
maximos 3 (Limitado)

Tabla 1-2 Capacidad Maxima de Carga de la
Plataforma

)

Y

2) Solo cuando la maquina esta en un suelo
solido y plano se puede levantar y extender la
pluma.

1

.
&

3) Si la plataforma estd sobrecargada, el
zumbador emitira la alarma. Por favor,
reduzca la carga de la plataforma primero.

4) Cuando la plataforma se eleva, la velocidad
de la maquina no debe exceder de 0,8 km/h.
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6)
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El sensor de inclinacibn no puede
considerarse un indicador de nivel. El
zumbador en la mesa giratoria solo suena
cuando la maquina esta muy inclinada.

Si suena el zumbador cuando se eleva la
plataforma, tenga mucho cuidado, ya que el
indicador de maqguina no nivelada se
encendera y la funcion de conduccién no
estara disponible en ambas direcciones.
Primero determine el estado de la pluma en
la pendiente, como se muestra a
continuacion. A continuacién, siga los
siguientes pasos para bajar la pluma y luego
mover la maquina a un suelo sdlido y
horizontal. No gire la pluma al bajar.

Si suena el zumbador cuando Ia plataforma se

mueve cuesta arriba

(1) Baje la pluma

(2) Retraiga la pluma

Si suena el zumbador cuando la plataforma se

mueve cuesta abajo

(1) Retraiga la pluma

(2) Baje la pluma

No levante la pluma cuando la velocidad del
viento pueda superar fos 12,5 m/s. Si la
velocidad del viento supera los 12,5 m/s
después de levantar la pluma, baje la pluma y
no contindie operando la maquina.

No opere la maquina en vientos fuertes o
rafagas. No aumente la superficie de la
plataforma o la carga. Aumentar el area

9)

10)

11)

12)

13)

14)

15)

16)

expuesta al viento reducira la estabilidad de
la maquina.

No use PCU para operar la maquina cuando
la plataforma se tropiece, se atasca u otros
objetos cercanos impiden su movimiento
normal. Si tiene la intencién de operar la
maquina utilizando GCU, debe hacerlo
después de que todo el personal se aleje de
la plataforma.

En estado plegado, tenga mucho cuidado y
reduzca la velocidad cuando la maquina
circula sobre una superficie con grava,
inestable o resbaladiza, cerca de un agujero
0 en una pendiente pronunciada.

Al levantar la pluma, la maquina no puede
circular en terrenos desiguales, superficies
inestabies u otras condiciones peligrosas, ni
cerca de estas zonas.

No empuje ni tire de ningun objeto fuera de la
plataforma. La fuerza manual maxima
permitida de la maquina es de 400 N.

La maquina no se puede utilizar como grua.

(A

No coloque, ate o cuelgue la carga sobre
ningn componente de la maquina.

No empuje la maquina u otros objetos con la
pluma.

Cuando el vehiculo circula cuesta abajo,
opere a baja velocidad y se prohibe circular
cuesta abajo a alta velocidad.
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17)

Esta prohibido usar el interruptor de parada
de emergencia cuando el vehiculo circula por
una pendiente.

1.8 Seguridad General

1)

2)

3)

4)

5)

9)

10)

11)

12)

La maquina no se puede operar cuando el
capo esta abierto.

Esta prohibido que la pluma se acerque o
toque cualquier objeto.

No se deben reemplazar ni desactivar todos
los sensores, como los utilizados para la
deteccién de angulos largos, inclinacion,
pesaje y rotura de cuerdas.

La pluma o la plataforma no debe estar atada
a objetos adyacentes.

F

4

No modifigue esta maquina sin el permiso
previo por escrito del fabricante. La
instalacion de dispositivos adicionales para
colocar herramientas o materiales en la
plataforma, pedales o barandillas aumentara
el peso y la superficie de la plataforma.

Las escaleras o andamios no deben
colocarse sobre la plataforma ni cerca de
ninguna parte de la maquina.

Solo se pueden transportar herramientas y
materiales que estén distribuidos de manera
uniforme y que las personas en la plataforma
puedan moverse de manera segura.

No utilice maquinas en superficies que se
muevan o sacuden o en vehiculos.

No acerque las manos y los brazos a areas
en riesgo de corte o trituracion.

No cambie ni dafie ninguna parte que pueda
afectar la seguridad y estabilidad de la
maquina.

Las partes clave que afecten a la estabilidad
de la maquina no deben reemplazarse por
partes de diferentes especificaciones.

Asegurese de que todos los neumaticos
estén en buenas condiciones y que las
tuercas se aprieten correctamente. No
reemplace los neumaticos originales por
neumaticos de diferentes especificaciones.

13) La temperatura ambiente para el uso de la
maquina debe ser de -20 °C ~ 40 °C, y la
humedad relativa no debe ser superior al 90%
(a 20 °C).

14) AseguUrese de que este manual se guarde en
la caja de documentos en la plataforma.

15) El valor total de vibracién al que esta sometido
el sistema de mano/brazo no supera los 2,5
m/s2. El valor maximo de la raiz cuadrada
media de la aceleracién ponderada a la que
estd sometido todo el cuerpo no supera los
0,5 m/s2.

1.9 Peligros al Operar en
Pendientes

No conduzca la maquina en una pendiente que
supere la pendiente nominal de subida, bajada o
ladera de la maquina. La pendiente nominal solo
se aplica a las maquinas en estado plegado.

La pendiente nominal maxima al levantar la pluma
es la siguiente

-

Paréametros

ftem
T20JE/T22JE/T26JE/T28JE

Plataforma en 45%(24°)

direccion cuesta
abajo

|

Plataforma en 30%(17°)

direccion cuesta
arriba

-]

Pendiente de
ladera de la
plataforma

25%(14°)

Tabla 1-3 Pendiente nominal maxima al retraer la

pluma

A,! ATENCION: La pendiente

nominal esta limitada por Ilas
condiciones del suelo y la traccion.
Consulte "Conducir en Pendientes™ en
la seccion "Instrucciones de
Operacion” de este manual.
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A ,!Peligros de la pendiente deslizante:

Puede ocurrir un deslizamiento
cuando la maquina trabaja en una
pendiente que supera la pendiente
maxima nominal.

El deslizamiento puede causar la
muerte o lesiones graves.

1.10 Peligro de Caida

1) Durante la operacién, el personal en la
plataforma debe llevar PPE, como cascos,
cinturones de seguridad y zapatos de
seguridad, segun las necesidades del sitio,
y usarlos, inspeccionarlos y reemplazarios
regularmente de acuerdo con las
instrucciones del fabricante.

A ! ADVERTENCIA: Los

ganchos del cinturon de
seguridad deben fijarse a los
puntos de fijacion de la cuerda
aprobados, y solo un gancho
puede estar atado a cada punto
de fijacion de la cuerda.

Y A &

rJ

2) No se siente, se ponga de pie o suba a la
valla protectora de la plataforma. Siempre
parese de pie de manera estable en el suelo
de la plataforma.

3) Cuando ia plataforma se eleva, no se permite
bajar de la pluma.

4) Mantenga el suelo de la plataforma libre de
restos, escombros, grasa y otras sustancias
resbaladizas.

5) Cierre la puerta de entrada antes de la
operacion.

6) No se permite entrar ni salir de la plataforma
a menos que la maquina se pliegue.

1.11 Peligro de Colisién

1) Aplique buenos juicios y planes al operar la
maquina en el suelo. Mantenga una distancia
segura entre el operador, la maquina y el
objeto.

2) Al arrancar o operar la maquina, preste
atencion al rango de distancia de visién y fa
presencia de puntos ciegos.

3) Al girar la mesa giratoria, preste atencion a la
posicién de la pluma y la cola oscilante de la
mesa giratoria.

4) Revise el area de trabajo para evitar
obstaculos u otros posibles peligros sobre su
cabeza.

5) Tenga cuidado con el peligro de extrusion al
agarrar la valla de la plataforma.

6) Cuando no hay personas ni obstaculos en el
area inferior, se puede bajar la pluma.

7) Limite la velocidad de conduccién en funcion
de las condiciones del suelo, el nivel de
congestion, la pendiente, la ubicacion de las
personas y cualquier otro factor que pueda
causar una colision.

8) La maquina no puede operarse en la ruta de
ninguna grda o maquinaria elevada mévil a
menos que el controlador de la gria esté
bloqueado o se hayan tomado medidas
preventivas para evitar cualquier colision
potencial.

9) No opere la maquina de manera peligrosa o
traviesa.

10) Los usuarios deben cumplir con las reglas
para usuarios, las reglas del lugar de trabajo
y las reglas gubernamentales sobre equipos
de proteccioén personal.

11) Se debe prestar atenciéon a la direccion de
conduccion y la funcién de direccién.

1.12 Riesgo de Darios en
Componentes

1) Cargue la bateria con un cargador de bateria
aprobado por LGMG.

2) No use la maquina como cable de tierra
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durante ia soldadura.

No use la maquina donde pueda haber
campos magnéticos.

1.13 Peligro de Explosion e
Incendio

1)

2)

La bateria solo se puede cargar en lugares
abiertos, bien ventilados, alejados de fuentes
de fuego como chispas y cigarrillos
quemados.

No se utilizara la maquina ni se cargaran
baterias donde pueda haber gases o polvo
inflamables y explosivos.

1.14 Peligro de Dafios en la
Maquina

1)

2)

5)

6)

No se utilizara la maquina dafada o

defectuosa.

La maquina no debe usarse como cable de
tierra durante la soldadura, y el polo positivo y
el polo negativo de la bateria deben
desconectarse durante la soldadura.

La maquina no debn utilizarse donde pueda
haber campos magnéticos fuertes, fuerte
ionizacién y radiacién radiactiva.

Antes de cada cambio de turno, se debe
realizar estrictamente una inspeccion previa
a la operacion de la maquina y probar todas
las funciones. La maquina dafada o
defectuosa debe marcarse inmediatamente y
dejar de funcionar.

Aseglrese de que todas las inspecciones y
mantenimiento se realicen de acuerdo con lo
establecido en este manual.

Aseglrese de que todas las etiquetas estén
ubicadas correctamente y sean faciles de
identificar.

115 Peligro de Lesiones
Fisicas

1)

No opere la maquina en caso de fugas de
aceite hidraulico. Las fugas de aceite
hidraulico pueden penetrar o quemar la piel, y

3)

se deben usar gafas protectoras y guantes
protectores al comprobar las fugas de aceite
hidraulico.

El contacto incorrecto con cualquier parte
debajo del capo puede causar lesiones
personales graves, y solo el personal de
mantenimiento capacitado puede abrir el
cap6 para su revision. Solo cuando se realiza
la inspeccién previa a la operacién, el
operador puede abrir el capé para la
inspeccion. Durante la operacion, todos los
capds deben permanecer cerrados.

Estda prohibido realizar trabajos de
mantenimiento cuando el equipo esta
cargado o el sistema hidraulico esta bajo
presion.

1.16 Seguridad de Bateria

Riesgo de Quemaduras

.

1)

2)

3)

4)

5)

6)

7)

La bateria de plomo-acido contiene acido. Al
mantener la bateria, debe usar ropa
protectora y gafas protectoras.

Evitar derrames o contacto con sustancias
acidas en la bateria. Utilice soda y agua para
neutralizar el acido de bateria desbordado.

Al mantener el paquete de bateria, use
zapatos aislantes y guantes aislantes.

El paquete de bateria debe mantenerse en
posicion vertical.

No exponga la bateria o el cargador al agua o
alalluvia.

Al limpiar el vehiculo, esta prohibido enjuagar
y lavar directamente la bateria, el cargador y
otros componentes eléctricos.

Desconecte el interruptor de alimentacion
principal al transportar, reparar o estacionar
el vehiculo durante mucho tiempo.

Peligro de Explosion
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1) Durante la carga o el mantenimiento, esta
prohibido que las chispas, llamas y cigarrillos
encendidos se acerquen a la bateria.

2) La tapa debe permanecer abierta durante
todo el proceso de carga.

3) No toque los terminales de la bateria o ias
pinzas de cable con herramientas que
puedan producir chispas.

Peligro de daios en los componentes

1) El paquete de baterias deben cargarse
juntas.

2) Cargue la bateria con un cargador aprobado
por LGMG.

Peligro de Descarga Eléctrica /
Quemaduras

1) Al cargar con el cargador, solo conecte el
cargador de la bateria a una toma de
corriente de tres cables de CA puesta a tierra.

2) Compruebe todos los dias si los cables,
alambres y cableado estan dafados.
Reemplace los articulos dafiados antes de la
operacion.

3) Evite descargas eléctricas por tocar los
terminales de la bateria. Quite todos los
anillos, relojes y otros accesorios.

4) Al cargar con la pila de carga, use la pila de
carga correctamente y preste atencion al
peligro de alto voltaje.

Peligro de vuelco

No se pueden utilizar las baterias con un peso
inferior al de la bateria original. La bateria no solo
actia como contrapeso en el chasis, sino que
también es esencial para mantener la maquina
estable. El peso de cada bateria debe alcanzar los
130kg (T20JE/T22JE); 185Kg(T26JE/T28JE).

Peligro durante el levantamiento

Al levantar la bateria, utilice el nGmero adecuado y
el método de elevacion.

1.17 Bloqueado Tras Cada
Uso

1) Elija un aparcamiento seguro que pueda ser
un suelo sélido y horizontal sin obstaculos y
evite lugares concurridos.

2) Retraiga la pluma y bajela a la posicién
plegada.

3) Gire la mesa giratoria para que la pluma se
cologue entre los dos neumaticos del eje
trasero.

4) Coloque el interruptor de llave en la posicion
"OFF" y retire la llave para evitar el uso no
autorizado.

5) Acojine la rueda con una cufa.

6) Cargue la bateria. (Si es necesario)

1.18 Proteccion contra

Caidas de Personas

1) Se necesita un equipo personal de proteccion
contra caidas de personas (PFPE) al operar
esta maquina.

2) Las personas en la plataforma deben
abrocharse el cinturdn de seguridad o usar
instalaciones de seguridad que cumplan con
tas regulaciones gubernamentales. Ate el
cable de amarre a su correspondiente punto
de fijacion de la plataforma.

3) Los usuarios deben cumplir con las reglas
para usuarios, las reglas del lugar de trabajo
y las reglas gubernamentales sobre el uso de
equipos de proteccién personal.

4) Todos los PFPEs deben cumplir con las
regulaciones gubernamentales
correspondientes y deben ser

inspeccionados y utilizados de acuerdo con
las instrucciones del fabricante de PFPE.

1.19 Informacion del Suelo

A ,JADVERTENCIA: Las malas

condiciones de trabajo y las
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condiciones complejas e inseguras del
suelo pueden causar vuelcos y
lesiones personales, mientras que las
condiciones estables del suelo y las
buenas condiciones de trabajo pueden
garantizar la operacién normal de la
maquina; por lo tanto, antes de operar,
verifique que el suelo del area de
trabajo es lo suficientemente seguro y
resistente como para soportar la

maquina.

A ,JPELIGRO: Puede ocurrir vuelco

y lesiones personales en los
siguientes casos:

® En laderas pronunciadas o en
cuevas;

® Cuando haya protuberancias,
obstaculos o escombros en el
suelo;

® En superficies inclinadas;
En superficies inestables o lisas;
Cerca de la zona minera en la que
la base del suelo es suelo blando;
En suelo saturado o congelado;
En piso suspendido;

® En bordillos y bordes de la
carretera;

® En soporte superficial, cuya
resistencia no es suficiente para
soportar toda la carga de la
maquina;

® En otras situaciones que pueden

ser inseguras.

10

La informacién sobre capacidad de carga
en tierra de la maquina se muestra en la
siguiente tabla:

Presion de .
Nodelo | contactodel | Prosin dosul
(kPa)
T20JE 670 12.9
T22JE 652 142
T26JE 899 i
T28.JE 903 18.9

Tabla 1-4 Informacién sobre capacidad de carga

en tierra

A,! ATENCION: La informacién

sobre capacidad de carga en tierra
dada aqui es solo para referencia,
independientemente del dispositivo
opcional de la maquina. Antes de usar
la maquina, siempre verifique si el
suelo en el area de trabajo es lo
suficientemente seguro como para
soportar la maquina.

Especificaciones del neumatico:

Carga de la rueda k4

Modelo | motriz-5 km/h Carga estética
maxima (kg)
(kg)

T20JE 5300 7000
T22JE 5300 7000
T26JE 8750 10500
T28JE 8750 10500

Tabla 1-5 Especificaciones de neumaticos
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Capitulo 2 Leyenda
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A ,JJATENCION: El diagrama de estructura del producto de T20JE se muestra aqui.

Consulte este diagrama para otros modelos.

14
Figura 2-1 Imagen de toda la maquina
No. Nombre No. Nombre
1 Luz de advertencia 9 Enchufe de carga de CC (si esta
equipado)
2 Punto de fijacion de elevacion 10 Enchufe de carga de CA
3 Cargador 11 Motor de bomba
4 Paquete de bateria de litio 12 Controlador de motor de la bomba
5 Contactor de CC 13 Reductor de rotacién
6 Convertidor de CC 14 Eje trasero
7 Contrapeso 15 Pluma
8 Eje delantero

13
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20
17 16
Fig. 2-2
No. Nombre No. Nombre
16 Barra transversal de elevacion 21 Tangue hidraulico
17 Interruptor de pedal 22 Valvula principal
18 Punto de ancla del cable de amarre 23 Interruptor de alimentacién de CC
19 Conjunto de PCU 24 Conjunto de GCU
20 Pluma

14
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Capitulo 3 Etiquetas
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T20JE/T22JE/T26JE/T28JE (Mas) Pegatinas

T
it Iire=

Motor mounting tray

Htraukic oil tank

Right side bttery box

lll'_ﬂ—.‘: 2

Fig. 3-1 Ubicacion de la etiqueta
17
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T20JE/T22JE/T26JE/T28JE (Mas) Detalles de sefial

Cédigo | Codificacion Nombre Cadigo | Codificacion Nombre
2534003239
2534003264 , A :
1 Pegatina-Capo6-izquierdo 25 2534000050 Pegatina-Flecha
2534003412
2534003414
Pegatina-Advertencia de .
2 2534000045 "Reemplace neumaticos” 26 2534000052 Pegatina-Flecha
2534002692 ina- ina- i
3 Pegatina-Carga de la 27 2534001809 Pegat'lna P~egat|na
2534001752 rueda anti-arafiazos
Pegatina-Advertencia de Pegatina-Advertencia de
4 2535000020 "Lea manual" . 220000 mantenimiento en la caja
5 | 2534000047 | Pegatina-Advertenciade | 59 | 5534000042 | Pegatina-Peligro de caida
No Fumar
. . Pegatina-Punto de
6 | 2534000043 | egatina-Peligro de 30 | 2534000017 | fijacion del cable de
extrusion
amarre
. . Pegatina-Advertencia de
7 | 2534000004 | Pegatina-Advertenciade | 54 | 5534600036 |  “Bajando la columna
explosiéon y quemadura i -
intermedia
8 2534000048 Pegatina-AdverIten.ma de 32 2534000248 Pegat.ina-lfegatina
descarga eléctrica anti-arafazos
9 2534000024 Pegatlna-Llnga de 33 2534000124 Peg“atlna-Aqvertenci? de
advertencia No Rociar Agua
Pegatina-Fuente de . !
10 | 2534000037 | alimentacion manualal | 34 | 2534000004 | " cgatina-Advertencia de
=t explosiéon y quemadura
aire libre
Pegatina-Seiial de
Pegatina-Advertencia de advertencia para el uso
1 2534000040 vuelco al subir y bajar 32 2554000002 de baterias como
contrapeso
12 | 2534000145 | Pegatina-Advertencia 36 | 2534001995 PegatingzTanque
hidraulico
13 2534000119 Pegatlllna—Adverteq'cia de 37 2534002550 Pegatlna-lp’strucciones
Lea manual de conduccién en rampa
2534002696
Pegatina-Peligro de 2534003019 Pegatina-Curva de
14 2534000247 descarga eléctrica . 2534002743 trabajo-Doble carga
2534002936
15 2534000039 Pegatina-Advertencia de 39 2831990027 Pegatma-O_r'eJa de
vuelco elevacion
16 2534001502 Pegatina-Doble carga 40 4019000012 Remache
Pegatina-Advertencia de Pegatina-Placa de
17 2534000041 | "Manténgase lejos de la 41 2534003420 | identificacion de toda la
maquina" maguina
18 | 2534002657 Pegatina-Pegatinas 42 2534000027 Pegatina-EIevando

18
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reflectantes

2534003143

Pegatina-4*4*4

43

2534003244

Pegatina-Indicacion de

carga
2534003240
2534003265 [ Pegatina-Instrucciones
20 Pegatina-Cap6-derecho 44 2534003243 | de uso de la cerradura
2534003413 diferencial
2534003415
2534003185
21 2534003142 Pegatina-Modelo 45 2534000276 Pegatina-CE
- a | -
2534003188 g .
2534003191
29 2534003241 Pegatina-Logotipo de la 46 2534003337 Pegatin_a-lnterrg’ptor de
empresa Alimentacion
23 | 2534000053 Pegatina-Flecha 47 | 2534003641 | Pegatina-Posicion de
soporte manual
24 | 2534000051 Pegatina-Flecha 48 | 2534003478 | Pegatina-Riesgo de
pellizcar la mano
49 2534004014 Pegatina-UKCA

19
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T20JE/T22JE/T26JE/T28JE (Mas) Sehal
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100265, 2330000 |9

37-2534002550
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Capitulo 4 Parametros generales de la

maquina
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Parametros generales de T20JE (T2017JOWDQOCE7000)

4.1 Parametros de rendimiento generales

item Parametros item Parametros
Tiempo de rotacion por vuelta
300 de la mesa giratoria (plegada) 78-86
(s)
Carga nominal (kg)
2 personas + Tiempo de rotacion por vuelta
p140 K de la mesa giratoria (La pluma 115-130
9 se extiende a los 12m) (S)
Tiempo de subida de la pluma
450 principal (s) GOF0
Carga limite (kg)
3 personas + | Tiempo de caida de la pluma 60-70
210 kg principal (s)
Tiempo de extensién de la
Peso total (kg) 12000 pluma (s) 58-66
Altura maxima de trabajo (m) 218 ;l'slimpo delistraceiomde, pluma 53-62
Altura maxima de la plataforma Tiempo de elevacion de la
19.8 e 40-50
(m) | pluma de elevacion (s)
. ) o | Tiempo de descenso de la
Extension horizontal maxima (m) 16.6 pluma de elevacion (s) 20-35
Radio minimo de giro (cuatro 19 Tiempo de rotacién de la 13-26
ruedas) (ruedas interiores) (m) ) plataforma (s)
Radio minimo de giro (cuatro o
ruedas) (ruedas exteriores) (m) 3.9 Fuerza manual maxima (N) 400
Velocidad maxima de conduccion 540 25 Velocidad maxima permitida del 125
(sin carga, plegada) (km/h) - viento (m/s) )
Velocidad maxima de conduccion 0.840.05 Angulo de | Alo largo de la 5°
(desplegada) (km/h) e inclinacion | pluma
- maximo
Distancia maxima de frenado (sin 1<S<1 5 permitido Perpendicular a la 50
carga, plegada) (m) U del chasis | pluma
Capacidad maxima tedrica de 45% Conduccién con
escalada (sin carga, plegada) ° | cuatro ruedas
Tipo de conduccion ;
Direccion con
cuatro ruedas
4.2 Principales Dimensiones
ftem Parametros ftem Parametros
Longitud total (mm) 10200 Distancia entre ejes (mm) 2510
Ancho total (mm) 2500 Distancia entre ruedas (mm) 2140
Altura total (mm) 2765 Distancia al suelo (mm) 400
Dimensiones de la plataforma de 2440%900 Especificaciones de neumaticos 940x350

trabajo (L x W) (mm)

(diametro x ancho) (mm)

25




A& LLIGMUIE Manual de Operacion de la Plataforma de Trabajo

Elevadora Movil de Pluma Telescopica

4.3 Sistema de accionamiento

item

Parametros / Contenido

Relacién de velocidad

21.81 :1

Eje delantero
Tipo de freno

Freno himedo de disco multiple

Relacién de velocidad

21.81:1

Eje delantero
Tipo de freno

Freno himedo de disco multiple

4.4 Sistema hidraulico

ferd Parametros /
Contenido
Tipo Sistema abierto
Desplazamiento de la bomba (ml/r) 28
Sistemade | 5 cion maxima de trabajo (MPa) 22
elevacion
Sistema funcional
Sistema de Presion maxima de trabajo (MPa) 9
rotacion Desplazamiento del motor (mi/r) 80
Sés_temglde Presién maxima de trabajo (MPa) 18
ireccién
4.5 Sistema eléctrico
ftem Parametros / Contenido
Voltaje nominal (V) 54
Corriente nominal (A) 239
Motor de accionamiento
Potencia nominal (KW) 18
Velocidad nominal (r/min) 3243
Voitaje nominal (V) 56
Corriente nominal (A) 314
Motor de bomba
Potencia nominal (KW) 24
Velocidad nominal (r/min) 2150
Voltaje de salida (V) 77.8
Bateria
Capacidad (Ah) 375
Voltaje nominal de entrada de CA (V) 100-240
Corriente maxima de entrada de CA (A) 32
Cargador
Voltaje nominal de salida de CC (V) 80
Corriente maxima de salida de CC (A) 80
Sistema de control | Voltaje (V) 12

4.6 Volumen de llenado

26




AA LEMEIG Manu

al de Operacion de la Plataforma de Trabajo
Elevadora Movil de Pluma Telescépica

item Condicién Grado Capacidad Observaciones

rodamientos giratorios

Aceite hidraulico / Rando MV32 100L Chevron
39 (;<Temperatura 85W/140
Caja de cambios minima 1,2L
-10°C < Temperatura
minima <30°C SO0
c API GL-5
-30°C<Temperatura
minima<-10°C BONYIS0 9,6L
Eje delantero y trasero x2
Te'm_peratural 75W
minima<-30°C
39 Q<Temperatura 85W/140
minima
-10°C < Temperatura
minima <30°C 85W/90
Reductor de rotacion oo 1,3L APl GL-5
-30°C <Temperatura
minima<-10°C 80W/90
Temperatura
minima<-30°C 75W
Carril interior del / Grasa a base de Cantidad /
rodamiento giratorio litio 2# adecuada
en rzﬁz'eer:c'i?:tgfios / Grasa a base de Cantidad /
9 1es g y litio 2# adecuada
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4.7 Alcance de trabajo

- N
24 24
2 : 22
20 20
18 18

16
14

490 2 4 6 8 1012 141618 0°

Secuencia de operacion:

Cuando se opera con un controlador terrestre; el rango de movimiento de la maquina se controla
automaticamente de acuerdo con la carga en la plataforma.

Cuando la carga de la plataforma es inferior a 300kg, el rango de movimiento de T20JE no esta limitado.
Cuando la carga de la plataforma es superior a 300kg e inferior a 450kg, el rango de movimiento de T20JE
esta limitado.

Al operar con el controlador de la plataforma: el rango de movimiento de la maquina esta controlado por el
interruptor del boton de seleccion de carga del controlador de la plataforma.

Girar el interruptor de perilla a 300Kg: la carga nominal de la maquina es de 300Kg, y el rango de movimiento
de T20JE no esta limitado.

Girar el interruptor de perilla a 450 Kg: la carga limitada de la maquina es de 450Kg, y el rango de movimiento
de T20JE esta limitado.
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Parametros generales de T22JE (T2217JOWDQOCE7000)

4.1 Parametros de rendimiento generales

ftem Parametros item Parametros
Tiempo de rotacién por vuelta
300 de la mesa giratoria (plegada) 80-90
(s)
Carga nominal (kg) - g :
iempo de rotacion por vuelta
2 persorllas +140 de la mesa giratoria (La pluma 135-150
9 se extiende a los 13,3m) (S)
Tiempo de subida de la pluma
20 principal (s) 6Ozi0
Carga limite (kg)
3 personas + 210 | Tiempo de caida de la pluma
o 60-70
kg principal (s)
Tiempo de extensién de la
Peso total (kg) 12300 pluma (s) 65-75 |
Altura maxima de trabajo (m) 23.8 g‘;mm dessetraccionide:pluma 60-70
Altura maxima de la plataforma 218 Tiempo de elevacion de la 40-50
(m) ) pluma de elevacion (s)
N ) o Tiempo de descenso de la
Extension horizontal maxima (m) 16.6 pluma de elevacion (s) 20-35
Radio minimo de giro (cuatro 19 Tiempo de rotacién de la 13-26
ruedas) (ruedas interiores) (m) ’ plataforma (s)
Radio minimo de giro (cuatro .
ruedas) (ruedas exteriores) (m) 3.9 Fuerza manual maxima (N) 400
Velocidad maxima de conduccion 5+0.25 Velocidad maxima permitida 125
(plegada) (km/h) - del viento (m/s) )
Velocidad maxima de conduccion 0.840.05 Angulo de | Alolargo de la 50
(desplegada) (km/h) e inclinacion | pluma
maximo
Distancia maxima de frenado (sin 1<S<1 5 permitido | Perpendicular a la 50
carga, plegada) (m) - del chasis | pluma
Capacidad méaxima teérica de o Conduccion con
: 45%
escalada (sin carga, plegada) cuatro ruedas
Tipo de conduccién
Direccioén con
cuatro ruedas
4.2 Principales Dimensiones
item Parametros ftem Parametros
Longitud total (mm) 11000 Distancia entre ejes (mm) 2510
Ancho total (mm) 2500 Distancia entre ruedas (mm) 2140
Altura total (mm) 2765 Distancia al suelo {mm) 400
. . Especificaciones de
t?;’gzgsgnfflv‘;e(rfrﬁ)'ataf°rma de 2440x900 | neumticos (didmetro x 940x350
I ancho) (mm)
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4.3 Sistema de accionamiento

item

Parametros / Contenido

Eje delantero

Relacion de velocidad

Tipo de freno

Freno humedo de disco multipie

Eje delantero

Relacién de velocidad

Tipo de freno

Freno humedo de disco mdltiple

4.4 Sistema hidraulico

Parametros /

Sistema funcional

Contenido
Tipo Sistema abierto
Desplazamiento de la bomba (ml/r) 28
Sistema de s S _
elevacion Presién maxima de trabajo (MPa) 22
Sistema de Presién maxima de trabajo (MPa) o)
Fotasion Desplazamiento del motor (ml/r) 80
Sistema de -t '
direccién Presién maxima de trabajo (MPa) 18

4.5 Sistema eléctrico

ftem Parametros / Contenido
Voltaje nominal (V) 54
Corriente nominal (A) 239
Motor de accionamiento

Potencia nominal (KW) 18

Velocidad nominal (r/min) 3243

Voltaje nominal (V) 56

Corriente nominal (A) 314

Motor de bomba

Potencia nominal (KW) 24

Velocidad nominal (r/min) 2150

Voltaje de salida (V) 77.8

Bateria

Capacidad (Ah) 375

Voltaje nominal de entrada de CA (V) 100-240

Corriente maxima de entrada de CA (A) 32

Cargador

Voltaje nominal de salida de CC (V) 80

Corriente maxima de salida de CC (A) 80
Sistema de control Voltaje (V) 12
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4.6 Volumen de llenado

item Condicion Grado Capacidad | Observaciones
Aceite hidraulico / Rando MV32 100L Chevron
Caja de cambios 30°C <Temperatura minima 85W/140 1,2L
-10°C < Temperatura
minima <30°C ESWioe
T APl GL-5
-30°C < Temperatura
minima<-10°C 8ow/so 9,6L
Eje delantero y trasero | Temperatura minima<-30°C 75W x2
30°C <Temperatura minima 85W/140
-10°C < Temperatura
minima <30°C 85WVI0
Reductor de rotacién oot 1,3L API GL-5
-30°C <Temperatura
minima<-10°C SONES0
Temperatura minima<-30°C 75W
Carril interior del / Grasa a base de litio | Cantidad /
rodamiento giratorio 2# adecuada
Superficies de . .
engranajes giratorios y / Grasa a base de litio | Cantidad /
: ; ; 2# adecuada
rodamientos giratorios J
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4.7 Alcance de trabajo
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Secuencia de operacion:

Cuando se opera con un controlador terrestre: el rango de movimiento de la maquina se controla

automaticamente de acuerdo con la carga en la plataforma.

Cuando la carga de la plataforma es inferior a 300kg, el rango de movimiento de T22JE no esta limitado.

Cuando la carga de la plataforma es superior a 300kg e inferior a 450kg, el rango de movimiento de T22JE

esta limitado.

Al operar con el controlador de la plataforma: el rango de movimiento de la maquina esta controlado por el

interruptor del botén de seleccion de carga del controlador de la plataforma.

Girar el interruptor de perilla a 300Kg: la carga nominal de la maquina es de 300Kg, y el rango de movimiento

de T22JE no esta limitado.

Girar el interruptor de perilla a 450 Kg: la carga limitada de la maquina es de 450Kg, y el rango de movimiento

de T22JE esta limitado.
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Parametros generales de T26JE (T2622J0WDQOCE7000)

4.1 Parametros de rendimiento generales

trabajo (L x W) (mm)

ancho) (mm)

item Parametros item Parametros
Tiempo de rotacién por vuelta
300 de la mesa giratoria (plegada) 95-115
(s)
Carga nominal (kg) = 0 :
iempo de rotacion por vuelta
2 persorllas +140 de la mesa giratoria (La pluma | 160-175
| 9 se extiende a los 16,3m) (S)
450 T|gmpo de subida de ta pluma 70-90
principal (s)
Carga limite (kg)
3 personas + 210 | Tiempo de caida de la pluma
= 70-90
kg principal (s)
Tiempo de extension de la
Peso total (kg) 18200 pluma (s) 55-73
Altura méxima de trabajo (m) 27.9 2‘)”"‘” S fietiaceiomrdeipliria 55-73
Altura maxima de la plataforma Tiempo de elevacion de la
(m) 25.9 pluma de elevacion (s) 40550
s . - Tiempo de descenso de la
Extension horizontal maxima (m) 21.6 pluma de elevacion (s) 20-35
Radio minimo de giro (cuatro 204 Tiempo de rotacion de la 13-26
ruedas) (ruedas interiores) (m) ' plataforma (s)
Radio minimo de giro (cuatro -
ruedas) (ruedas exteriores) (m) 413 Fuerza manual maxima (N) 400
Velocidad maxima de conduccion 5+0.25 Velocidad maxima permitida 125
(plegada) (km/h) - del viento (m/s) )
Velocidad maxima de conduccion 0.840.05 Angulo de | Alolargo de la 5°
(desplegada) (km/h) e inclinacién | pluma
maximo
| Distancia maxima de frenado (sin 1<S<1 5 permitido Perpendicular a la | 50
carga, plegada) (m) T del chasis | pluma
Capacidad méaxima teérica de o Conduccién con
. 45%
escalada (sin carga, plegada) cuatro ruedas
Tipo de conduccién
Direccion con
cuatro ruedas
4.2 Principales Dimensiones
item Parametros ftem Parametros
Longitud total (mm) 12800 Distancia entre ejes (mm) 2850
Ancho total (mm) 2500 Distancia entre ruedas (mm) 2110
Altura total (mm) 2815 Distancia al suelo (mm) 400
. , Especificaciones de
Dimensiones de la plataforma de 2440x900 neumaticos (didametro x 1000x%388
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4.3 Sistema de accionamiento

item

Parametros / Contenido

Eje delantero

Relacion de velocidad

2181 :1

Tipo de freno

Freno himedo de disco mdltiple

Eje delantero

Relacion de velocidad

21.81:1

Tipo de freno

Freno himedo de disco mditiple

4.4 Sistema hidraulico

Sistema funcional

item Parametros /
Contenido
Tipo Sistema abierto
Desplazamiento de la bomba (ml/r) 28
. 1
Sistema de i . .
S Presién maxima de trabajo (MPa) 20
Sistema de Presion maxima de trabajo (MPa) 9
rotacion Desplazamiento del motor (ml/r) 80
Sclftemg'de Presion maxima de trabajo (MPa) 18.5
ireccién

4.5 Sistema eléctrico

ftem Parametros / Contenido
Voltaje nominal (V) 54
Corriente nominal (A) 239
Motor de accionamiento

Potencia nominal (KW) 18

Velocidad nominal (r/min) 3243

Voltaje nominal (V) 56

Corriente nominal (A) 314

Motor de bomba

Potencia nominal (KW) 24

Velocidad nominal (r/min) 2150

Voltaje de salida (V) 77.28

Bateria

Capacidad (Ah) 542

Voltaje nominal de entrada de CA (V) 100-240

Corriente maxima de entrada de CA (A) 32

Cargador

Voltaje nominal de salida de CC (V) 80

Corriente maxima de salida de CC (A) 80
Sistema de control Voltaje (V) 12
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4.6 Volumen de llenado

item Condicion Grado Capacidad | Observaciones |
Aceite hidraulico / Rando MV32 105L Chevron
Caja de cambios 30°C <Temperatura minima 85W/140 12L
-10°C < Temperatura
minima <30°C 85Wi%0
oot API GL-5
-30°C<Temperatura
minima<-10°C 80W/e0 9,6L
Eje delantero y trasero | Temperatura minima<-30°C 75W x2
30°C < Temperatura minima 85W/140
-10°C < Temperatura
minima <30°C 85W/90
Reductor de rotacion o<t 1,3L API GL-5
-30°C < Temperatura
minima<-10°C BONESO
Temperatura minima<-30°C 75W
Carril interior del / Grasa a base de litio | Cantidad /
rodamiento giratorio 2# adecuada
en rzﬁg'egc'ie::tgios / Grasa a base de litio | Cantidad /
g 1es g y 2# adecuada

rodamientos giratorios
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Secuencia de operacion:

Cuando se opera con un controlador terrestre: el rango de movimiento de la maquina se controla
automaticamente de acuerdo con la carga en la plataforma.

Cuando la carga de la plataforma es inferior a 300kg, el rango de movimiento de T26JE no esta limitado.
Cuando la carga de la plataforma es superior a 300kg e inferior a 450kg, el rango de movimiento de T26JE
esta limitado.

Al operar con el controlador de la plataforma: el rango de movimiento de la maquina esta controlado por el
interruptor del botén de seleccién de carga del controlador de la plataforma.

Girar el interruptor de perilla a 300Kg: la carga nominal de la maquina es de 300Kg, y el rango de movimiento
de T26JE no esta limitado.

Girar el interruptor de perilla a 450 Kg: la carga limitada de la maquina es de 450Kg, y el rango de movimiento
de T26JE esta limitado.
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Parametros generales de T28JE (T2823J0WDQOCE7000)

4.1 Parametros de rendimiento generales

item Parametros item Parametros
’. Tiempo de rotacion por vuelta
300 de la mesa giratoria (plegada) 100-120
| (s)
Carga nominal (kg) T ) :
iempo de rotacién por vuelta
2 persoEas +140 de la mesa giratoria (La pluma 170-190
g se extiende a los 17,5m) (S)
Tiempo de subida de la pluma
o0 principal (s) SOSI00
Carga limite (kg)
3 personas + 210 | Tiempo de caida de la pluma 80-100
kg principal (s)
Tiempo de extensién de la
Peso total (kg) 18700 pluma (s) 64-77
| Altura maxima de trabajo (m) 29.8 (Tslszmpo delretrcciondsiplima 62-75
Altura maxima de la plataforma Tiempo de elevacion de la
(m) 218 pluma de elevacion (s) 0550
. . - Tiempo de descenso de la
Extension horizontal maxima (m) 21.6 pluma de elevacion (s) 20-35
Radio minimo de giro (cuatro 204 Tiempo de rotacion de la 13-26
ruedas) (ruedas interiores) (m) ) plataforma (s)
Radio minimo de giro (cuatro -
ruedas) (ruedas exteriores) (m) 413 Fuerza manual maxima (N) 400
Velocidad maxima de conduccion 5+0.25 Velocidad maxima permitida 125
(plegada) (km/h) - del viento (m/s) )
Velocidad maxima de conduccion 0.8+0.05 Angulo de | Alo largo de la 5°
(desplegada) (km/h) T inclinacién | pluma
maximo
Distancia maxima de frenado (sin 1<S<1 5 permitido | Perpendicular ala 5
carga, plegada) (m) B del chasis | pluma
Capacidad maxima teérica de N Conduccion con
! 45%
escalada (sin carga, plegada) | cuatro ruedas
Tipo de conduccion
| Direccién con
cuatro ruedas
4.2 Principales Dimensiones
item Parametros item Parametros
Longitud total (mm) 13400 Distancia entre ejes (mm) 2850
Ancho total (mm) 2500 Distancia entre ruedas (mm) 2110
Altura total (mm) 2815 Distancia al suelo (mm) 400
. . Especificaciones de
t?;’gggszﬁ”ff,v‘;e(fnﬁ’)'ataf°rma de | 2440x900 | neumaticos (didmetro x 1000x388
I ancho) (mm)
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4.3 Sistema de accionamiento

item

Parametros / Contenido

Relacion de velocidad

21.81:1

Eje delantero
Tipo de freno

Freno humedo de disco multiple

Relacién de velocidad

21.81:1

Eje delantero

Tipo de freno

Freno hiimedo de disco multiple

4.4 Sistema hidraulico

item Parametros /
Contenido
Tipo Sistema abierto
Desplazamiento de la bomba (ml/r) 28
Sistema de o o i
elevacion Presién méaxima de trabajo (MPa) 20
Sistema funcional
Sistema de Presién maxima de trabajo (MPa) 9
rotagign Desplazamiento del motor (mi/r) 80
Sistema de = A= .
direceitn Presiéon maxima de trabajo (MPa) 18.5

4.5 Sistema eléctrico

item Parametros / Contenido
Voltaje nominal (V) 54
Corriente nominal (A) 239
Motor de accionamiento
Potencia nominal (KW) 18
[ Velocidad nominal (r/min) 3243
Voltaje nominal (V) 56
Corriente nominal (A) 314
Motor de bomba
Potencia nominal (KW) 24
Velocidad nominal (r/min) 2150
Voltaje de salida (V) 77.28
Bateria
Capacidad (Ah) 542
Voltaje nominal de entrada de CA (V) 100-240
Corriente maxima de entrada de CA (A) 32
Cargador
Voltaje nominal de salida de CC (V) 80
Corriente maxima de salida de CC (A) 80
Sistema de control Voltaje (V) 12
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4.6 Volumen de llenado

ftem Condicién Grado Capacidad | Observaciones
Aceite hidraulico / Rando MV32 105L Chevron
Caja de cambios 30°C < Temperatura minima 85W/140 1,2L
-10°C < Temperatura
minima <30°C 85W/90
g API GL-5
-30°C <Temperatura [
minima<-10°C 8OW/0 9,6L
Eje delantero y trasero | Temperatura minima<-30°C 75W x2
30°C < Temperatura minima 85W/140
-10°C < Temperatura
minima <30°C GSNIS0
Reductor de rotacion g 1,3L API GL-5
-30°C <Temperatura
minima<-10°C 80W/90
Temperatura minima<-30°C 75W
Carril interior del / Grasa a base de litio | Cantidad /
rodamiento giratorio 2# adecuada
en rigg'eer:cﬁ;tgfios / Grasa a base de litio | Cantidad /
granajes gire Sy 2# adecuada
rodamientos giratorios
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Secuencia de operacion:

Cuando se opera con un controlador terrestre: el rango de movimiento de la maguina se controla

automaticamente de acuerdo con la carga en la plataforma.

Cuando la carga de la plataforma es inferior a 300kg, el rango de movimiento de T28JE no esta limitado.

Cuando la carga de la plataforma es superior a 300kg e inferior a 450kg, el rango de movimiento de T28JE

esta limitado.

Al operar con el controlador de la plataforma: el rango de movimiento de la maqguina esté controlado por el

interruptor del boton de seleccion de carga del controlador de la plataforma.

Girar el interruptor de perilla a 300Kg: la carga nominal de la maquina es de 300Kg, y el rango de movimiento

de T28JE no esta limitado.

Girar el interruptor de perilla a 450 Kg: la carga limitada de la maquina es de 450Kg, y el rango de movimiento

de T28JE esta limitado.
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Capitulo 5 Controlador
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5.1 GCU
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Figura 5-1 Panel de GCU
No. Nombre No. Nombre
1 Pantalla 9 Reservado
2 Interruptor de parada de emergencia 10 Interruptor de unidad de alimentacion de
emergencia
3 Reservado 1" Boton de rotacion de mesa giratoria
4 Boton de nivelacion de plataforma 12 Botdn de ascenso/descenso de pluma
5 Reservado 13 Botén de extension / retraccion de pluma
6 Botdn de ascenso/descenso de la pluma | 14 Boton de activacion de funcion
de elevacion
7 Lampara de iluminacion (si esta 15 interruptor de boton de llave
equipada)
8 Boton giratorio de plataforma 16 Fusibles de reinicio automatico de 10A para
circuito de control

Tabla 5-1 Descripcion de las funciones del panel de GCU
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Tabla 5-2 La descripcién de funcién del interruptor del botén GCU se muestra en la siguiente tabla:

item Interruptor de botén Descripcion de funcién
INE o c—_@
Interruptor de botén de \ Gire el interruptor de botén de llave a la posicion de la
llave plataforma y la PCU funcionara. Gire el interruptor de botén de llave a la
posicion de OFF y la maquina se apagara. Gire el interruptor de boton de
llave a la posicion del chasis. La GCU funcionara.
‘)}'ﬂ.fié Iz,
Interruptor de parada s Empujar el botdn rojo de "parada de emergencia” hacia adentro
de emergencia a la posicién de "OFF" puede detener todas las funciones; gire el boton
rojo de "parada de emergencia” a la posicién "ON". Se puede operar la
magquina con la luz de advertencia parpadeando.
O 8+d
] Si no se presiona ni mantiene presionado el
Interruptor de boton de | interruptor de botén de activacion de funcion, todas las funciones de la
activacion de funcion | pjuma 'y la plataforma no funcionaran;
Presione y mantenga presionado el interruptor de botén de activacion de
funcion y active el interruptor de cada funcién de pluma y plataforma para
que todas las funciones de pluma y plataforma funcionen.
|
— 1
nterruptor de unida | Si la fuente de alimentacién principal falla, use la unidad de
de alimentacién de | gjimentacion de emergencia.
emergencia ) . i L . ,
o Active la funcién necesaria manteniendo encendido el interruptor de la
O unidad de alimentacion de emergencia.
c

1. Gire el interruptor de boton de ilave a la posicién de GCU.
2. Gire el botén rojo de "Parada de Emergencia” hacia afuera a la posicion "ON".
3. Presione y mantenga presionado el botén de activacién de funcion.

Boton giratorio de
plataforma

Tire del interruptor de botén giratorio de plataforma, y la plataforma girara
a la derecha; presione el interruptor de botdn giratorio de plataforma y la

| plataforma girara a la izquierda.

Botdn de rotacion de
mesa giratoria

Gire el interruptor de botén a la derecha, y la mesa giratoria girara a la
derecha; gire el interruptor de botén a la izquierda, y la mesa giratoria
girara a la izquierda.

Botén de
ascenso/descenso de
pluma

Tire del interruptor de botén y la pluma se levantara; presione el
interruptor de botén y la pluma bajara. Cuando la pluma baja, el
zumbador debe sonar; el zumbador sonara cuando la pluma cambie a
las posiciones maxima y minima.

Boton de extension /
retraccion de pluma

Presione el interruptor de botén hacia abajo, y la pluma se retraer3,; tire
del interruptor de botén hacia arriba, y la pluma se extendera. El
zumbador sonara cuando la pluma se extienda y se retraiga hacia la
posicion maxima.

Boton de
ascenso/descenso de
la pluma de elevacion

Tire del interruptor de boton y la pluma de elevaciéon se levantars;
presione el interruptor de botdn y la pluma de elevacion bajara.

Boton de nivelacion de
plataforma

Tire del boton de nivelacion de plataforma hacia arriba, y el nivel de
liquido de la plataforma aumentara. Al presionar hacia abajo el boton de
nivelacion de plataforma, la plataforma bajara.
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5.2 PCU
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Figura 5-2 Panel de PCU
No. Nombre No. Nombre
1 Botén de bocina 10 Mango de control de conduccién y direccion
2 Bot6n de nivelacion de plataforma 1 Unidad de alimentacién de emergencia
3 Botdn giratorio de plataforma 12 Cerradura diferencial
4 Boidiide ascenso/descgp so de la pluma de 13 Lampara de iluminacion (si esta equipada)
elevacion
Boton de seleccion de velocidad del motor de .
5 GoRaEcEn 14 Interruptor de parada de emergencia
Interruptor de botén de activacion de L o
6 condueEiEn 15 Modo de retraccion automatica {reservado)
Mango de control de ascenso/descenso de i -
/ pluma y rotaciéon de mesa giratoria - Boton de seleccion de carga
8 Mango de control d(; I?J):;eansmn / retraccion de 17 Alineacion automatica de ruedas
9 Direccion tipo cangrejo / Direccién con rueda 18 Luz indicadora
delantera / Direccion con cuatro ruedas

Tabla 5-3 Nombre de cada funcion del panel de PCU
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Tabla 5-4 La descripcion de funcion del interruptor de botén de la PCU es la siguiente:

ftem Interruptor de boton Descripcion de funcién
RGE, Empuje el botén rojo de "parada de emergencia” hacia
Interruptor de parada g % adentro a la posicion "OFF" para detener todas las funciones
de emergencia m: de la PCU. Gire el boton rojo de "parada de emergencia” a la
- posicién "ON" para operar la maquina en la PCU.
No presione hacia abajo el interruptor de pedal y pruebe las funciones de la
maquina. Por lo tanto, la funcion de la maquina no debe funcionar.
Interruptor de pedal | Presione el interruptor de pedal para activar el mango de control o el
interruptor de boton de cada funcion de la maquina. Todas las funciones de
pluma y plataforma deben funcionar en un ciclo completo.
Si la fuente de alimentacién principal falla, use la unidad de
alimentacion de emergencia. Presione el interruptor de pedal
y active la funcién deseada manteniendo encendido el
Unidad de interruptor de alimentacién de emergencia.
alimentacién de @'@ ATENCION: Para ahorrar energia de la bateria, pruebe cada
emergencia ° funcién en una parte del ciclo.
Resultado: todas las funciones de la pluma deben funcionar
normalmente. La funciéon de conduccién no debe funcionar
con la fuente de alimentacion de emergencia.
1. Gire el interruptor de botén de llave a la posiciéon de PCU.
2. Gire el boton rojo de "parada de emergencia” hacia afuera a la posicion "ON".
3. Presione el interruptor de pedal.
T Gire el interruptor de botén giratorio de plataforma a la
8 Boton giratorio de derecha, y la plataforma girard a la derecha. Mueva el

e

plataforma interruptor de boton de la plataforma a la izquierda, y la
plataforma girara a la izquierda.
Mueve el mango de control a la derecha y la mesa giratoria
- se movera a la derecha. Mueve el mango de control a la
Mango de LY izquierda y la mesa giratoria se movera a la izquierda.
ascenso/descenso

de pluma y rotacion
de mesa giratoria

=%

Mueve el mango de control hacia arriba y la pluma se
levantara; mueve el mango de control hacia abajo y la pluma
bajara. Cuando la pluma baja, el zumbador debe sonar; el
zumbador sonara cuando la pluma cambie a las posiciones
maxima y minima.

Mango telescopico

f

Mueve el mango de control hacia abajo y la pluma se
extendera; mueve el mango de control hacia arriba y la

de pluma t pluma se retraerd. Ei zumbador sonara cuando la pluma se
E § extienda o se retraiga hacia la posicién maxima o minima.
Boton de ) . . -
ascen::/) Hessenso " Tire del interruptor de botén y la pluma de elevacién se
de la pluma de /;.E levantara; presione el interruptor de botén y la pluma de
R elevacion bajara.
elevacién
i Tire del interruptor de nivelacion de plataforma hacia arriba,
Interruptor de cambio LY y el plano horizontal de la plataforma se levantarg; cuando
de nivelacion de ~B i

plataforma

se presiona el botdén de nivelacién de plataforma, la
plataforma bajara.
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Botén de seleccioén
de carga

Elevadora Movil de Pluma Telescopica

Gire el interruptor de botén a la izquierda para seleccionar el

modo de carga nominai (el rango de movimiento de la pluma

300Kg}50Kg no esta limitado) o gire el interruptor de botén a la derecha

r para seleccionar el modo de carga limitada (el rango de

movimiento de la pluma esta limitado). Para mas detalles

sobre el rango de movimiento de la pluma, consulte la
seccion 4.8.

Boton de seleccion
de velocidad del
motor de conduccién

"B e @
Gire el interruptor a la marcha de escalada, pise el interruptor de pedal y el

motor de conduccion funcionara a baja velocidad,;

Gire el interruptor a la posicion de la tortuga, pise el interruptor de pedal, y
el motor de conduccion funcionara a media velocidad,;

motor de conduccion funcionara a alta velocidad,;

Gire el interruptor a la posicion del conejo, pise el interruptor de pedal, y el |

Interruptor de
activacion de
conduccion

Cuando la mesa giratoria gira a un cierto angulo, la funcién
de conduccién no puede funcionar y la luz indicadora de
activacion de conduccion emite la alarma. Gire el interruptor
de botdén de activacion de conducciéon a un lado y suelte, y
mueva lentamente el mango de control de funcion de
conduccion.

Resultado: La funcién de conduccién debe funcionar.

)

Mango de control de
conduccion/direccion

Mueva el mango de control hacia arriba y la maquina se
movera hacia adelante; mueva el mango de control hacia
abajo y la maquina se movera hacia atras.

Lo

G —)

delantero gira a la izquierda y el eje trasero gira de acuerdo
con el modo de direccién con cuatro ruedas;

Presione el lado derecho del joystick de pulgar. El eje
delantero gira a la derecha y el eje trasero gira de acuerdo
con el modo de direccion con cuatro ruedas.

7
[o]

Presione el lado izquierdo del joystick de pulgar. El eje '

Boton de seleccion
de modo de direccion

[ Cuando el botén esta en la posicion media, esté en el modo
de direccion con dos ruedas, y solo las ruedas delanteras
B estan girando;

Al girar el boton a la izquierda, la direccion de rotacion de las
ruedas traseras es la misma que la de las ruedas delanteras;

(o]
1]

Al girar el interruptor a la derecha, la direccion de rotacién de
las ruedas traseras es opuesta a la de las ruedas delanteras;

Gire el botdbn de alineacion automatica de ruedas a la

Alineacién ARy izquierda, las ruedas se alinearan automéaticamente y las
automatica de luces indicadoras de alineacion de las ruedas delantera y
ruedas » [ trasera se encenderan, lo que indica que las ruedas estan
alineadas.
l'.ampara' fje & Voltee el interruptor para encender/apagar la luz.
iluminacién (4

Cerradura diferencial

Active el interruptor de cerradura diferencial y mantenga la
cerradura diferencial activada continuamente para aumentar

[ -
\_ oy -

activar el interruptor de cerradura diferencial, se enciende la
luz indicadora diferencial.

fa traccion de las ruedas en el eje trasero. Después de |
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B

La descripcion de funcion de la luz indicadora del panel de visualizacién se muestra en la siguiente tabla:

Alarma de falla del sistema i_* Indicacion de limite de amplitud
@ Alarma de sobrecarga de la plataforma E Alarma de inclinacion de la maquina
S
Indicacion de activacion de conduccion ot de alla velaeisbd) a8l motor 68
i conduccion
m Indicacién de baia bateria AN Indicacion después de la activacion de la
I s cerradura diferencial
'{6“ Indicacion de alineacién de ruedas ‘m« Indicacion de alineaciéon de ruedas
— traseras (o) delanteras

[o

Tabla 5-5 Descripcion de Funcion del Panel de Visualizacion LED
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Capitulo 6 Inspeccion previa a la Operacién
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6.1 Antes de realizar esta
operacion, asegurese de que

1)

2)

3)

Esté equipado con PPE, como cascos de
seguridad, cinturones de seguridad, zapatos
de seguridad, gafas, guantes protectores,
etc., en buenas condiciones fisicas.

Usted ha entendido y aplicado las reglas de
operacion segura de la maquina en el Manual
de Operacion.

Evite situaciones peligrosas. Antes del
siguiente paso, conozca y entienda las reglas
de seguridad.

Para inspeccionar el lugar de ftrabajo,
consulte la seccién de inspeccién del lugar de
trabajo de este manual.

Lea, comprenda y cumpla con todas las leyes
y reglamentos gubernamentales aplicables.

Usted esté adecuadamente capacitado y
calificado para operar la maqguina de manera
segura.

Solo los técnicos de mantenimiento
calificados pueden reparar la maquina de
acuerdo con las regulaciones de nuestra
empresa.

6.2 Principios Basicos

1)

2)

o)

6)

La inspeccién y el mantenimiento de rutina
antes de realizar la operacion son
responsabilidad del operador.

La inspeccion previa a la operacion es un
proceso de inspeccion muy intuitivo que
realiza el operador antes de cada cambio de
trabajo. El objetivo de la inspecciéon es
averiguar si hay un problema obvio en la
maquina antes de que el operador realice la
prueba funcional.

Las inspecciones previas a la operacion
también se pueden utilizar para determinar si
se necesitan procedimientos de
mantenimiento de rutina. El operador sélo
puede realizar los items de mantenimiento de
rutina especificados en este manual.

Consulte la lista en la siguiente pagina y
verifiqgue cada item.

Si se detectan dafios o cualquier cambio no
autorizado en el estado de fabrica, se debe
marcar la maquina y dejar de usarla.

mantenimiento

Solo los técnicos de
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7)

calificados pueden reparar la maquina.
Después de la reparacion, el operador debe
realizar una inspeccién adicional previa a la
operacion antes de continuar con la prueba
funcional.

De acuerdo con las regulaciones del
fabricante y los requisitos enumerados en el
manual, las inspecciones peridédicas de
mantenimiento deben ser realizadas por
técnicos de mantenimiento calificados.

6.3 Inspeccion Previa a la
Operacion

1)

2)

3)

4)

6)

Asegurese de que el manual esté completo,
facil de leer y almacenado en una caja de
documentos en la plataforma. Si necesita
reemplazar el manual, péngase en contacto
con el personal de servicio de LGMG.

Asegurese de que todas las etiquetas sean
claras, faciles de leer y correctamente
ubicadas. Consulte la seccién "Etiqueta". Si
necesita cambiar las etiquetas, pongase en
contacto con el personal de servicio de
LGMG.

Compruebe si la valvula de bola en el puerto
de succién de aceite en el fondo del tanque
hidraulico estd abierta. A menos que haya
circunstancias excepcionales, debe
mantenerse abierto y debe abrirse cuando la
maquina esté en movimiento. Si la valvula no
se abre cuando la maquina estd en
movimiento, la bomba de aceite se dafara
por completo.

Consulte la seccién "Mantenimiento” para
comprobar si hay fugas de aceite hidraulico y
si el nivel de aceite es adecuado.

Compruebe si el cableado de la bateria es
solido.

Compruebe los siguientes componentes en
busca de dafos, instalacion inadecuada,
piezas sueltas o faltantes y cambios no
autorizados:

Enchufes eléctricos, alambres y cables
Controladores de plataforma, GCU

Sensores de inclinacion, sensores de
longitud & angulo, sensores de pesaje

indicadoras de alarma,
lamparas flash, bocinas, zumbadores,
interruptores de limite de cuerda rota,
interruptores de limite de activacion de
conduccion

Pantallas, luces
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® Bloque de valvulas, manguera, conector
hidraulico, cilindro, motor de rotacién y
reductor

® Tanque hidraulico

® Almohadillas resistentes al desgaste,
neumaticos, rodamientos giratorios

® Tuercas, pernos y otros sujetadores

® Barra transversal de elevacion en la entrada
de la plataforma

® Dispositivo de proteccion de seguridad de la

plataforma

® Eje motriz y motor

® Bateria y cargador

7) Revise toda la maquina para comprobar:

® Grietas en soldadura o partes estructurales

® Aboliaduras o dafios a la maquina

@ Oxido severo, corrosion u oxidacion

® Asegirese de que todas las partes
estructurales y otros componentes clave
estén completos, que todos los sujetadores y
pasadores relevantes estén en la posicion
correcta y apretados.

® Después de completar la inspeccion,

asegurese de que el capé esté en la posicion
correcta y blogueado.
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7.1 Principios Basicos

1) Las inspecciones del lugar de trabajo ayudan
al operador a determinar si el lugar de trabajo
garantiza la operacion segura de la maguina.
El operador debe realizar primero este
trabajo antes de mover la maquina al lugar de
trabajo.

2) El operador tiene la responsabilidad de
conocer y recordar los asuntos peligrosos en
el lugar de trabajo, a los que puede prestar
atencién y evitar al mover, instalar y operar el
equipo.

7.2 Inspeccion del lugar de
trabajo

Preste atencién y evite las siguientes situaciones
peligrosas:

® Pendiente pronunciada o cueva

® Salientes, obstaculos o fragmentos en el
suelo

® Superficie inclinada

® Superficie inestable o lisa

® Obstaculos aéreos y cables de alto voltaje
®

El soporte superficial no es suficiente para
soportar la fuerza de carga completa ejercida
por la maquina.

® La velocidad instantanea del viento es
superior a 12,5 m/s

® La temperatura ambiente y la humedad de
uso exceden los requisitos de temperatura y
humedad requeridos

@ Presencia de personal no autorizado

® Otras situaciones que pueden ser inseguras.
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8.1 Principios Basicos

1) Usted ha entendido y aplicado las reglas de
operacién segura de la maquina en el Manual
de Operacion.

2) PPE, como cascos, cinturones de seguridad,
zapatos de seguridad, gafas, etc., estan
equipados de acuerdo con las necesidades
del sito y se encuentran en buenas
condiciones fisicas.

3) Elija una zona de prueba sélida, horizontal y
libre de barreras.

4) Evite situaciones peligrosas. Antes del
siguiente paso, conozca y entienda las reglas
de seguridad.

5) La prueba funcional se utiliza para detectar
fallas antes de comenzar a usar la maquina.

6) El operador debe probar todas las funciones
de la maquina de acuerdo con las
instrucciones del programa.

7) No use la maquina defectuosa. Si se detecta
una falla, la maquina debe marcarse y dejar
de usarse.

8) Solo los técnicos de mantenimiento
calificados pueden reparar la maquina de
acuerdo con las regulaciones de nuestra
empresa.

9) Después de la reparacién, el operador debe
realizar de nuevo la inspeccién previa a la
operacion y la prueba funcional antes de
comenzar a usar la maquina.

8.2 En GCU

Gire el interruptor de liave a la posicion de GCU.

Gire el botén rojo de "parada de emergencia”
hacia afuera a la posicion "ON" y la luz de alarma
comienza a parpadear.

1) Parada de emergencia de prueba

® Empuje el boton rojo de parada de
emergencia hacia adentro a la posicion
"OFF".

® Presione y mantenga presionado el
interruptor del botén de activacion de funcion
para activar el interruptor de cada boton de
funcién de pluma y plataforma.

Resultado: No se puede ejecutar ninguna funcion.

® Gire el botdn rojo de parada de emergencia a

la posicion "ON".
2) Pruebe la funcion de la maguina

® No presione ni mantenga presionado el
interruptor del boton de activacién de funcion.
Trate de activar el interruptor de cada botén
de funcién de pluma y plataforma.

Resultado: Todas las funciones de la pluma y la
plataforma fallan.

® Presione y mantenga presionado el
interruptor del boton de activacién de funcion
para activar el interruptor de cada boton de
funcion de pluma y plataforma.

Resultado: Todas las funciones de la pluma y la
plataforma funcionan en un ciclo completo.
Cuando la pluma principal esta bajando, suena el
zumbador.

3) Pruebe la unidad de alimentacion de
emergencia

A JATENCION: Para ahorrar energia

de la bateria, pruebe cada funcién en
un medio ciclo.

® Gire el interruptor de llave a la posicién de
control terrestre y gire el boton rojo de parada
de emergencia a la posicion ON.

® Gire el interruptor de la unidad de
alimentacién de emergencia y active cada
interruptor de funcion de pluma al mismo
tiempo.

Resultado: Todas las funciones de la pluma deben
funcionar correctamente.

4) Nivelacion automatica de la plataforma de
operacién de prueba

® Presione y mantenga presionado el
interruptor de activacion de funcién y ajuste la
plataforma de operaciéon a una posicion
horizontal con el boton de nivelacién de
plataforma.

® Levante y baje la pluma durante todo el ciclo.

Resultado: La plataforma de trabajo siempre ha
sido horizontal.

8.3 En la Plataforma

1) Parada de emergencia de prueba

@ Cologue el interruptor de llave en la PCU.
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®  Gire el botdn rojo de "parada de emergencia”
a la posiciéon "ON".

® Empuje el boton rojo de "parada de
emergencia" de la plataforma a la posicion
"OFF".

Resultado: Todas las funciones no funcionaran.

® Gire el boton rojo de "parada de emergencia”
de la plataforma a la posicion "ON".

2) Pruebe la bocina

® Presione el botén de bocina.
Resultado: Suena la bocina.

3) Pruebe el interruptor de pedal

® No pise el interruptor de pedal antes de
probar el movimiento de la maquina.

Resuitado:
operacion.

No se puede ejecutar ninguna

4) Pruebe la funcién de la maquina
® Pise el interruptor de pedal.

® Active cada mango de control de funcién o el
interruptor de botén de la maquina.

Resultado: Todas las funciones de Ia
pluma/plataforma funcionan correctamente en un
ciclo completo.

5) Pruebe la direccion (direccién con ruedas
delanteras)

® | amaquina esté en un estado plegado.
® Pise el interruptor de pedal.

® Presione el iado izquierdo del interruptor
rocker de pulgar en la parte superior del mango de
control de conduccién.

Resultado: Las ruedas delanteras giran en la
direccion indicada por la flecha azul en el chasis
de conduccién, y las ruedas traseras dependen
del modo de direccion.

® Presione el lado derecho del interruptor
rocker de pulgar en la parte superior del
mango de control de conduccion.

Resultado: Las ruedas delanteras giran en la
direccion indicada por la flecha amarilla en el
chasis de conduccidén, y las ruedas traseras
dependen del modo de direccion.

6) Pruebe las funciones de conduccion y
frenado
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® |La maquina esta en un estado plegado.
® Pise el interruptor de pedal.

® Mueva lentamente el mango de control de
conduccion en la direccion indicada por la
flecha azul en el panel de control hasta que la
maquina comience a moverse y luego
restablezca el mango a la posicion media.

Resultado: La maquina debe moverse en la
direccién indicada por la flecha azul en el chasis
de conduccion y luego detenerse repentinamente.

® Mueva lentamente el mango de control de
conduccion en la direccion indicada por la
flecha amarilla en el panel de control hasta
que la maguina comience a moverse y luego
restablezca el mango a la posicion media.

Resultado: La maquina debe moverse en la
direccién indicada por la flecha amarilla en el
chasis de conduccién y luego detenerse
repentinamente.

A JATENCION: El freno debe ser

capaz de detener la maquina en
cualquier pendiente que la maquina
pueda escalar.

7) Pruebe el sensor de inclinacion
® Pise el interruptor de pedal.

® Levante la pluma en 5° o extiendaen 0,6 my
luego conduzca la maquina a una pendiente
con una inclinacién de 5° en la direccion de la
pluma.

Resultado: Se enciende la luz indicadora de
inclinacion de la maquina, suena el zumbador y se
restringen algunas acciones.

® |evante la plumaen 5° o extiendaen 0,6 my
luego conduzca la maquina a una pendiente
con una inclinacion de 5° en la direccion
vertical a la pluma.

Resultado: Se enciende la luz indicadora de
inclinacion de la maquina, suena el zumbador y se
restringen algunas acciones.

® Conduzca la maquina hacia arriba hasta la
pendiente con el angulo maximo de
inclinacién permitido del chasis.

® Active todas fas funciones de la pluma a su
vez.

® Opere el mango para activar la funcion de
rotacion de la mesa giratoria.
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Resultado; Después de elevar la pluma hacia
arriba a una posicion de 5° por encima del nivel
horizontal, no se puede levantar mas hacia arriba;
después de extender la pluma en 0,6 m, no se
puede seguir extendiendo, y las funciones de
extensién de la pluma, cambio de amplitud de la
pluma, rotacion de la mesa giratoria, nivelacion,
direccion, caminar y otras funciones estan
limitadas. Otras funciones de la pluma se pueden
operar normalmente.

A,! ATENCION: si la mesa

giratoria se inclina 5° en la direccion
de la pluma o 5° en la direccién vertical
a la pluma (angulo maximo de
inclinacion permitido del chasis), la
pluma puede levantarse mas de 5° por
encima del plano horizontal o
extenderse por encima de 0,6 m, la
maquina debe marcarse y detenerse
inmediatamente.

8) Pruebe el cilindro flotante
® La maquina esta en un estado plegado.
® Pise el interruptor de pedal.

® Conduzca el volante derecho a un obstaculo
o bordillo de 10 cm de altura.

Resultado: Los tres neumaticos restantes estan
en estrecho contacto con el suelo.

® Conduzca el volante izquierdo a un obstaculo
o bordillo de 10 cm de altura.

Resultado: Los tres neumaticos restantes estan
en estrecho contacto con el suelo.

® Conduzca la rueda trasera izquierda a un
obstaculo o bordillo de 10 cm de altura.

Resultado: Los tres neumaticos restantes estan
en estrecho contacto con el suelo.

® Conduzca la rueda trasera derecha a un
obstaculo o bordillo de 10 cm de altura.

Resultado: Los tres neumaticos restantes estan
en estrecho contacto con el sueio.

9) Pruebe el activacion de

conduccién

sistema de
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Figura 8-1 Activacion de Conduccién
® La maquina esta en un estado plegado.
® Pise el interruptor de pedal.

@ Gire la mesa giratoria hasta que la pluma
esté en un cierto angulo, como se muestra en
la Figura 8-1.

Resultado: En cualquier posicion de la pluma en el
alcance demostrado en la figura, la luz indicadora
de activacion de conduccién debe parpadear.

® Mueve la palanca de control de conduccion
lejos de la posicion media.

Resultado: La funcién de conduccién no funciona.

® Gire el interruptor del botén de activacién de
conduccién al lado superior y suelte, mientras
mueva lentamente la palanca de control de
conduccion lejos de la posicion media.

Resultado: La funcién de conduccion funciona.

A,!ATENCION: Cuando se utiliza

el sistema de activacion de
conduccion, la maquina puede circular
en la direccion opuesta al movimiento
del mango de control de viaje y
direccion. Utilice la flecha de direccion
de la etiqueta de color en el chasis de
conducciéon para determinar la
direccion de movimiento.

10) Pruebe la velocidad de conduccion limitada

® Pise el interruptor de pedal.

® levante la pluma en 5°
completamente retraida).

(pluma

® Mueva lentamente el mango de control de
conduccion a la posicién de conduccion
completa.

Resultado: Cuando la pluma estd levantada, la
velocidad méaxima de conduccion posible no
supera los 0,8 km/h.

® Baje la pluma al estado retraido.
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® Extienda la pluma unos 0,6 m.

® Mueva lentamente el mango de control de
conduccidon a la posicion de conduccion
completa.

Resultado: La velocidad maxima de conduccion
que la pluma puede alcanzar en estado extendido
no debe exceder de 0,8 km/h.

A,!ATENCI(')N: Si la velocidad de

conduccion de la pluma al levantaria o
extenderla supera los 0,8 km/h, la
maquina debe marcarse y detenerse
de inmediato.

11) Velocidad de rotacién de la mesa giratoria del
limite de prueba

® Pise el interruptor de pedal.
® Baje la pluma al estado retraido.

® Extienda la pluma por una cierta longitud. La
longitud de cada modelo se muestra en la
siguiente tabla.

® Mueva lentamente el mango de control de la
mesa giratoria a la posicién de conduccion
completa.

Resultado: La pluma tarda menos de un cierto
tiempo en girar una vuelta en un estado extendido.
El tiempo de cada modelo se muestra en la
siguiente tabla.

Modelo Longitud (m) Tiempo (S)

T20JE 12m 115

T22JE 13,3m 135

T26JE 16,3m 160

T28JE 17,5m 170
Tabla 8-1

A,!NOTA: Si la pluma tarda menos

de un cierto tiempo en girar una vuelta
en un estado extendido, la maquina
debe marcarse inmediatamente y dejar
de funcionar.

12) Prueba de sobrecarga de ia plataforma

® Cargue objetos pesados en la plataforma que
superen la carga limitada.
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Resultado: Se enciende la luz indicadora, suena el
zumbador y la maquina no se puede operar.

® Retire la carga de la plataforma hasta que la
luz indicadora se apague.

Resultado: La maquina se puede operar.
13) Pruebe la funcion de controlador / pluma
® Pise el interruptor de pedal.

® Mueva la palanca de control de conduccion
fuera de la posicién media y luego active el
mango de funcién de pluma o el interruptor
de boton.

Resultado: Las funciones de la pluma no
funcionan. La maquina se movera en la direccién
indicada en el panel de control.
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Capitulo 9 Instrucciones de Operacion
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9.1 Principios Basicos

1) La maquina es un equipo de trabajo a gran
altitud equipado con una plataforma de
trabajo en el mecanismo del brazo articulado.
La maquina se puede utilizar para cargar a
los trabajadores y sus herramientas
personales a cierta altura del suelo, y
también para llegar a una determinada zona
de trabajo por encima de la méaquina o el
equipo.

2) La Seccion "Instrucciones de Operacion”
proporciona instrucciones especificas para
varios aspectos de la operacion de la
maquina. El operador es responsable de
cumplir con todas las reglas e instrucciones
de seguridad establecidas en el Manual de
Operacién.

3) Excepto que se levantan las personas y sus
herramientas y materiales a los lugares de
trabajo aéreos, es inseguro e incluso
peligroso usar esta maquina para otros fines.

A ,/ADVERTENCIA: Esta maquina

esta estrictamente prohibida de
transportar mercancias o usarse como
graa.

4) Solo el personal capacitado y autorizado
puede operar la maquina. Si varios
operadores usan la misma maquina en
diferentes momentos en el mismo turno de
trabajo, deben ser operadores calificados y
cumplir con todas las reglas e instrucciones
de seguridad en el Manual de Operacion.
Esto significa que cada nuevo operador debe
realizar la inspeccion previa a la operacion,
pruebas funcionales e inspeccién del lugar de
trabajo antes de operar la maquina.

9.2 Operacion de la Maquina

1) En la GCU, gire el interruptor de llave a la
posicién deseada.

2) Aseguirese de que los botones rojos de
"parada de emergencia" de GCU y PCU se
giren a la posicion ON.

9.3 Parada de Emergencia

1) Empuje el botén rojo de parada de
emergencia del controlador terrestre o de la
plataforma a la posicion OFF para detener
todas las funciones.
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2) Repare cualquier funciéon que
funcione al presionar cualquier
interruptor rojo de parada de
emergencia.

3) Al seleccionar y operar la GCU se
interrumpira la funcion del botdn rojo "parada
de emergencia” de la plataforma.

9.4 Fuente de Alimentacién
de Emergencia

1) Si la fuente de alimentacion principal falla,
use la fuente de alimentacién de emergencia.

2) Gire el interruptor de llave a la posicion de
control terrestre o en la posicion de control de
la plataforma.

3) Saque el boton rojo de "Parada de

Emergencia" a la posicion "ON".

4) Active la funcion necesaria manteniendo
encendido el interruptor de la unidad de
alimentacion de emergencia.

5) Al usar la fuente de alimentacion de
emergencia en la plataforma, se debe pisar el
interruptor de pedal.

6) Cuando se utiliza la fuente de alimentacion
de emergencia, no se puede usar la funcién
de conduccién.

7) El tiempo de uso continuo de una vez de la
fuente de alimentacion de emergencia no
debe exceder ios 7,5 minutos.

9.5 Operacion en el Suelo

Gire el interruptor de llave a la posicion de GCU.

Gire el botén rojo de "parada de emergencia” a la
posicion "ON",

1) Ajuste la posicién de la plataforma

® Presione y mantenga presionado el boton de
activacion de funcién.

® Mueva el interruptor del boton adecuado de
acuerdo con la marca en el panel de control
para ajustar la plataforma a una posicién
adecuada. Las funciones de conduccién y
direccién no estan disponibles en el suelo.

9.7 Operacion en la
Plataforma

Gire el interruptor de llave a la posicion de PCU.
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Gire el botdn rojo de parada de emergencia en el
suelo y en la plataforma en la posicion "ON".

1) Ajuste la posicién de la plataforma
® Pise el interruptor de pedal.

® Mueva lentamente el interruptor del botén
adecuado y el mango de control marcado en
el panel de control para ajustar la plataforma
a una posicion adecuada.

2) Direccion

w1
&

#

® Seleccione el modo de direccién adecuado a
través del interruptor de seleccion del modo
de direccion.

® Presione hacia abajo el interruptor de pedal y
luego gire el volante a través del interruptor
rocker de pulgar en la parte superior del
mango de control de conduccion.

® Cuando el interruptor estd en la posicién
media, esta en el modo de direccién con dos
ruedas, y solo las ruedas delanteras estan
girando; Tire del interruptor rocker de pulgar a
la izquierda y las ruedas delanteras giran en
la direccion indicada por la flecha azul; tire
del interruptor rocker de pulgar hacia la
derecha y las ruedas delanteras giran en la
direccién indicada por la flecha amarilla.

® Cuando el interruptor gira a la izquierda, esta
en modo de direccion de cangrejo. Tire del
interruptor rocker de pulgar y la direccion de
rotacion de las ruedas traseras es la misma
que la de las ruedas delanteras.

® Cuando el interruptor gira a la derecha, esta
en modo de direccion con cuatro ruedas. Tire
del interruptor rocker de pulgar, y las ruedas
traseras giran en la direccion opuesta a las
ruedas delanteras.

A,!ATENCI()N: Utilice las flechas

de direccion codificadas por color en
la PCU y el chasis de conduccion para
determinar la direccion de direccion de
la rueda.

3) Conduccién
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® Pise el interruptor de pedal.

® Aceleracion: mueva lentamente el mango de
control de conduccién para que se desvie de
la posiciéon media.

® Desaceleracion: mueva lentamente el mango
de control de conduccién para que apunte
hacia la posicién media.

® Detener: devuelva la palanca de control de
conduccion a la posicién media o libere el
interruptor de pedal.

@ Cuando la pluma se eleva a un cierto angulo,
la velocidad de movimiento de la maquina
esta limitada.

A,!ATENCI()N: Utilice las flechas

de direccion codificadas por color en
la PCU y el chasis de conduccion para
determinar la direccion de conduccién
de la maquina.

4) Conducir en una pendiente

® Determine las pendientes nominales de
subida, bajada y ladera de la maquina.

Pendiente nominal maxima:

-

Cuesta abajo de la plataforma (capacidad de
escalada): 45% (24°);

=T

Pendiente nominal maxima, plataforma cuesta

arriba: 30% (17°);

Pendiente nominal maxima de ladera: 25% (14°)

A,! ATENCION: La pendiente

nominal esta limitada por Ilas
condiciones del suelo y la traccién. El
téermino "capacidad de escalada" solo
se utiliza para la plataforma cuesta
abajo.

® Aseglrese de que la pluma esté entre los
neumaticos del eje trasero y la pluma se baje
por debajo del plano horizontal y se retraiga.
Cuando la mesa giratoria se inclina mas de 5°
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a lo targo de la pluma, la funcién de
conduccion y la funcion de pluma no estan
limitadas en este momento.

® Al marcharse cuesta arriba, mueva el botén
de velocidad a la posicion de escalada.

A,!ATENCI()N: Cuando la pluma se

inclina 5° por encima del plano
horizontal, la funcion de conduccion
se limitara. En este caso, la pluma
debe bajarse por debajo de la posicion
horizontal.

® Determine la pendiente

Mida la pendiente con un inclinémetro digital o
siga los siguientes pasos.

v" Herramientas necesarias: regla de carpinteria,
bloqgue de madera recta (longitud de al
menos 1 m), cinta métrica y otras
herramientas.

v" Coloque el blogue de madera en la pendiente
y al final de la cuesta abajo, coloque la regla
de carpinteria en el borde superior del bloque
de madera y luego levante el extremo del
blogque de madera hasta que esté a nivel.

v Mantenga el blogue de madera horizontal y
mida la altura vertical de la parte inferior del
bloque de madera al suelo.

v" Altura dividida por la longitud del bloque de
madera (recorrido), por ejemplo:

Recorrido

<4 lu.l
-

L

Altura I

Recorrido = 3,6 m, altura elevada = 0,3 m

0.3+3.6=0.083=8.3%

A,! ATENCION: Si la pendiente

supera la pendiente nominal maxima
de subida, bajada o ladera, la maquina
debe levantarse o transportarse arriba
y abajo a lo largo de la pendiente.
Consulte la seccion "Transporte y
Elevacion".

5) Activacion de Conduccién
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® La luz indicadora de activacién de
conduccion parpadea, lo que indica que la
pluma se ha movido fuera del neumatico del
eje trasero, la conduccion no esta activada y
la funcion de conduccion esta restringida.

® Para condugcir, tire hacia arriba del interruptor
de activacion de conduccién y suelte, y
mueva lentamente el mango de control de
conduccion fuera de la posicién media.

A,!ATENCIC')N: La maquina puede

moverse en la direccion opuesta a los
mangos de control de conducciéon y
direccion. Para detener la conduccién,
suelte el mango o el interruptor de
pedal.

6) Seleccion de velocidad del motor de

conduccion
B e @

Marcha de escalada: Se selecciona el modo de
baja velocidad del motor de conduccion.

Simbolo de tortuga: Se selecciona el modo de
media velocidad del motor de conduccion.

Simbolo de conejo: Se selecciona el modo de alta
velocidad del motor de conduccién.

Al conducir sobre una superficie inclinada o
aspera, opere a baja velocidad.

7) Cerradura diferencial

&

Cuando las ruedas se deslizan, se puede utilizar
una cerradura diferencial para bloquear el
diferencial, mejorando asi el paso del vehiculo.

La cerradura diferencial solo se activara y cerrara
cuando el vehiculo esté parado o se marche a
baja velocidad en linea recta (equivalente a la
velocidad de una persona al caminar a pie).

Activar cerradura diferencial: active y presione el
botén de cerradura diferencial. En este momento,
se enciende la luz indicadora de cerradura
diferencial.

Desactivar cerradura diferencial: restablezca el
botdn de cerradura diferencial. En este momento,
se apaga la luz indicadora de cerradura
diferencial.

8) Alineacion automatica de ruedas
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Gire el botén de alineacion automatica de ruedas
a la izquierda, las ruedas se alinearan
automaticamente y las luces indicadoras de
alineacion de las ruedas delantera y trasera se
encenderan, lo que indica que las ruedas estan
alineadas.

9.7 Sobrecarga de la
Plataforma

La luz indicadora de sobrecarga de la plataforma
esta encendida y el zumbador emite la alarma, lo
que indica que la plataforma esta sobrecargada.
Retire la carga de la plataforma hasta que la luz
indicadora se apague.

9.8 Maquina No Nivelada

Si suena la alarma de inclinacién cuando se eleva
la plataforma (la pluma se inclina mas de 5° por
encima dei plano horizontal o la pluma se extiende
mas de 0,6m), se encendera la luz indicadora de
maquina no nivelada y la funcién de conduccién
no estara disponible en ambas direcciones.
Determine el estado de la pluma en la pendiente,
como se muestra a continuacion. Antes de mover
la maqguina a un suelo sdlido y horizontal, siga los
siguientes pasos para bajar la pluma. No gire la
pluma antes de bajarla.

Si suena la alarma de inclinacidon cuando la
plataforma viaja cuesta arriba:

1 Baje la pluma.
2 Retraiga la pluma.

Si suena la alarma de inclinacion cuando la
plataforma viaja cuesta abajo:

)
Y 1

RE

1 Retraiga la pluma.

2 Baje la pluma.
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9.9 Proteccion de Seguridad

1. Alarma parpadeante

2. Interruptor de adelantamiento

3. Barra de seguridad

El sistema de proteccion SkyGuard tiene como
objetivo crear un entorno operativo seguro y
conveniente para los operadores sobre la base de
garantizar la conveniencia de operacion, la
capacidad de carga de la plataforma y el campo
de vision de los operadores.

El dispositivo de proteccién SkyGuard se coloca
por encima del panel de control de la plataforma.
Si la barra de seguridad esta sujeta al estrés, el
sistema de proteccion se activara de inmediato y
el equipo detendra inmediatamente todas las
acciones, evitando asi que los operadores sufran
lesiones secundarias.

En casos extremos, la barra de seguridad en el
dispositivo de proteccion se deslizara hasta el
fondo para garantizar que los operadores tengan
suficiente espacio para amortiguacion y operacién.
Una vez activado el sistema de proteccion
SkyGuard, el dispositivo emitird inmediatamente
un sonido de alarma, mientras que la luz de
alarma azul parpadeara. A través de los dos
métodos anteriores, se recuerda a otros
operadores en el sitio y se aumenta la conciencia
de seguridad del personal circundante. Ademas,
el sistema de proteccion SkyGuard también

proporciona a los operadores un interruptor de
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adelantamiento de seguridad para facilitar a los
operadores eliminar los peligros. Debido a los
componentes rigidos del sistema de proteccion
SkyGuard, se mejora considerablemente Ila
fiabilidad del sistema y se reduce el

mantenimiento regular o adicional.

9.10 Carga de la Bateria

1) Cumplir con las Regulaciones
1. Cargue la bateria en un lugar bien ventilado.

2. Cargue la bateria con el voltaje de entrada de
CA correcto indicado en el cargador.

3. Solo utilice la bateria y cargador aprobados
por LGMG.

2) Instrucciones de carga de |Ila
bateria de litio:

1. Al cargar, verifique la interfaz de carga del
paquete de bateria para evitar accidentes de
cortocircuito.

2. Abra la tapa del compartimento de baterias.
La tapa del compartimento debe mantenerse
abierta durante todo el proceso de carga.

Cargue con un cargador

1. Seleccione previamente la potencia de
carga.

A través de la pantalla de GCU

@O  Gire el interruptor de botén de llave a la
posicion de GCU.

® Gire el botén rojo de "Parada de
Emergencia" hacia afuera a la posicion

"ON".
Alarmcode: 0 Warning code: U

Model:
MB Angle
MB Length.
Cage Load:
X Y:
Hour:
Soe.

4] 2] [B] [Esc] [ 4 ]

® La interfaz del sistema se muestra en la
figura de arriba, y presione el botén
"Siguiente Pagina".

Menu Inter

Online Diagno Histor ical Al

=» Basic Movemen Time & Dat
Adcanced Move Model Select
Fault Code Qu Leveling Mode
Parameter Sav GPS Lnfor
Software Set Language

Al B [ B [Ese]l [ 4]

O O O O O

@  Seleccione "Configuracion de Movimientos
Basica" y confirme.

® Introduzca la contrasefia del administrador
y confirme. Si es necesario, pbngase en
contacto con el personal de servicio de
LGMG.

Preferen

Sensor Calibration
Basic Parameter Setting
GPS Unlock Setting

=> Li_BAT Charging

Ll 2] LB [Ese] [ 4]

O O O O O

®  Seleccione "Configuracién de Carga de la
Bateria de Litio" y confirme.

BMS Charge Curr
Li_BAT 27A Charge Current 33
Li_BAT 40A Charge Current 33
Li_BAT 80A Charge Current ON

Li_BAT Charge Current Reserve

Charging fully !
[ta] B2] (B [Ese] [ ]

ONONONONO®

(@  Seleccione la corriente de carga adecuada

y confirme de acuerdo con las condiciones
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en el sitio. Como se muestra en la figura de
arriba: seleccione la corriente de carga
Li-BAT 80 Ay confirme. En este momento,
la corriente de carga Li-BAT 80 A muestra
"ON" en el lado derecho y muestra "La
marcha de la corriente de carga se
establece con éxito, jla carga esta
disponible!" en el fondo.

Cuando la caja de distribucion de campo
(disyuntores de 32A y especificaciones
superiores, tomas de 32A y cables de al
menos 4 mm?2) cumpla con los requisitos, el
vehiculo se puede cargar con una potencia
de salida completa; el rango de corriente de
carga 80A se puede seleccionar de
antemano a través de la pantalla de GCU.
Si no se cumplen los requisitos anteriores,
si hay una toma de 16A o 10A en el sitio, se
puede seleccionar el rango de corriente de
carga 40A o 27A a través de la pantalla,
respectivamente. Si no se cumplen los
requisitos, la estructura de carga no se
puede cambiar sin permiso. Péngase en
contacto con el personal de servicio
posventa del fabricante o el personal de
servicio de la empresa de alquiler para
conocer cémo usar el esquema de carga
configurable.

Gire el boton rojo de "Parada de
Emergencia” hacia adentro a la posicion
"OFF".

Conecte el cargador de la bateria al circuito
de CA puesto a tierra.

Preste atencion a la informacion de luces
indicadores al cargar la bateria, la luz
indicadora parpadea al cargar, y la luz
indicadora en el cargador siempre esta
encendida cuando estad completamente
cargada, y desconecte el cargador y la
bateria después de cargar.

La luz indicadora de

Estado de carga carga se muestra

La Luz LED naranja

0,
<50% parpadea lentamente

La Luz LED naranja

O/ 0,
50%~75% parpadea rapidamente

La luz LED verde

0f. 0,
75%~99% parpadea rapidamente

100% La Luz LED verde se
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pe o e e S P P e e e a——m——)
enciende normalmente

Falla en Ia fuente de
alimentacién
estabilizada

La Luz LED roja
parpadea

Cargar con una pila de carga (si esta
equipada):

1. Compruebe si la pila de carga es normal:
incluye principalmente el cuerpo de la pila de
carga, el cargador y el cable de carga.

2. Compruebe si la toma de carga del vehiculo
es normal: incluye principalmente si hay
escombros, desgaste, etc. en la toma.

3. Sostenga el cargador con una mano y el
cable con la otra. Presione el boton en la
punta del cargador con el pulgar para que el
cargador esté en el mismo nivel que la toma
de carga. Cuando e! cargador se inserta en la
toma de carga, puede escuchar un clic que
indica que el cargador esta insertado en su
lugar.

4. Después de que la pila de carga detenga
automaticamente la carga, debe sujetar el
mango del cargador con la mano derecha,
presionar el botén de desbloqueo con el
pulgar, sostener el extremo inferior del cuerpo
del cargador con la mano izquierda y sacar el
cargador con fuerza uniforme y vertical.

5. Después de sacar el cargador de la toma de
carga del vehiculo, inserte el cargador en el
soporte del cargador de la pila de carga de la
misma manera que la carga.

6. Cubra el puerto de carga del vehiculo, cierre
la puerta de la pila de carga y bloquéela.

A,!Peligro: Al insertar el cargador,

asegurese de que esté coaxial y
presione el boton. Esta estrictamente
prohibido insertar el cargador
oblicuamente, tocar la punta del
cargador con las manos ni colocar el
cargador a voluntad. Esta prohibido
tirar del cargador durante el proceso
de carga. Al arrancar el cargador, se
producira un arco eléctrico entre el
cargador y la punta del cargador, lo
que puede dafar los componentes vy,
en casos graves, puede causar
lesiones personales.

3) Instrucciones de descarga para
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baterias de litio:

1.

4)

La bateria solo se puede encender cuando se
descarga.

La bateria completamente cargada necesita
ser reiniciada antes de que se puede
descargar.

Utilice los conectores originales para
conectar vehiculos o aparatos eléctricos y
mantenga la interfaz de descarga limpia,
seca y estable.

El paquete de bateria esta disefiado para
vehiculos especiales y no debe reemplazarse
a voluntad.

Durante el uso del vehiculo, cuando el
zumbador del paquete de bateria emite una
advertencia, desactive inmediatamente el
paguete de bateria y, cargue a tiempo cuando
el valor SOC es bajo.

Para garantizar la vida util del paquete de
bateria, no descargue en exceso.

Se debe evitar que la bateria sufra de
cortocircuitos o sobrecorriente durante la
descarga.

Precauciones de Seguridad

Requisitos de temperatura ambiente exterior
del sistema de bateria; -30°C ~ 50°C.

Diferencia de temperatura en el entorno de
trabajo externo del sistema de baterias: =5°C.

Requisitos de humedad en el entorno de
trabajo externo del sistema de baterias: 10%
< humedad = 90%HR.

Durante el uso del sistema de bateria, se
debe tratar de mantener el SOC por encima
del 30% para evitar carga excesiva y
descarga excesiva.

Cuando el sistema de bateria no se utiliza
durante un corto periodo de tiempo, se
requiere que el SOC se mantenga por
encima del 60% y se almacene en un
almacén seco y bien ventilado a 0°C ~ 35°C.
Esta prohibido colocarlo en un lugar
propenso a mojarse, exponerse a la luz solar
0 sumergirse en agua. Las pruebas de carga
y descarga deben realizarse al menos una
vez al mes para poder monitorear el estado
de la Dbateria. Incluye presion total,
temperatura, diferencia de presion, diferencia
de temperatura, resistencia al aislamiento,
SOC, etc. Si se encuentra algin problema, se
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debe informar al personal de servicio a
tiempo para resolver el problema.

No se debe colocar boca abajo ni acostarse
durante el almacenamiento o el uso.

5) Operacion de emergencia

En condiciones que garanticen
personal,

la seguridad

realice las siguientes operaciones

condicionalmente:

1.

Establezca un area de trabajo de no menos
de 1m y prohiba la entrada de vehiculos y
personal no relacionados.

Si el arnés de cables humea y se incendia,
use equipo de proteccion personal y rocie el
punto de encendido con un extintor de polvo
seco o extintor de diéxido de carbono.

En caso de incendio durante la carga,
aseglrese de apagar la fuente de
alimentacion de la estacion de carga
inmediatamente antes del siguiente paso de
la operacion de extinciéon de incendios.

Si el personal inhala humo espeso
accidentalmente, ftraslddelo y busque
tratamiento médico lo antes posible. Llame a
la policia de acuerdo con la escena.

9.11 Descripcion del soporte
del panel

Instrucciones de instalacion

Antes de operar la maquina, asegurese de:

Usted ha leido y entendido y cumplira con las
reglas de seguridad y las instrucciones de
operacion.

El soporte del panel sera instalado por
personal autorizado.

Marque y deje de usar maquinas dafiadas o
defectuosas de inmediato.

Antes de operar la maquina, se ha reparado
cualguier maquina dafada o defectuosa.
Todas las herramientas y piezas necesarias

estan listas y disponibles.
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Ha leido completamente el proceso y seguira
las instrucciones. Tratar de tomar atajos

puede traer peligros.

Principios Basicos

Lea, comprenda y siga todas las advertencias

e instrucciones.

A ,JRiesgo de lesiones fisicas

El incumplimiento de las instrucciones vy
reglas de seguridad al usar el soporte del
panel de LGMG, puede causar lesiones
graves.

No supere la carga nominal de la plataforma.
El peso total del soporte, panel, operador,
herramienta y otros equipos no excedera de
la carga nominal.

Peso total del soporte del panel: 18 kg.
Carga maxima del soporte del panel: 113 kg.
Sujete el panel a la viga de la plataforma con
correas.

No levante el panel sin ser informados o
entender los peligros en cuestién.

Al levantar o bajar la carga fija o oscilante, no
genere una fuerza vertical o transversal en la
magquina.

Altura maxima del panel: 1,2 m.

Velocidad maxima permitida de! aire en el
panel; 12,5 m/s.

Superficie maxima del panel: 3 m*2.

Instalacion del soporte del panel

Nota: Estacione la maquina sobre una superficie

sblida y plana y luego baje la pluma hasta el

estado plegado.
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1)

2)

Ajuste la plataforma para que la placa inferior

de la plataforma esté a una altura adecuada.

Figura 9-1

1. Correa

2. Funda de esponja

3. Alimohadilla de goma

4. Logotipo

5. Soporte del panel

6. Abrazadera de tubo

Coloque la parte superior del soporte del
panel frente a la placa inferior de la
plataforma y presione el soporte hacia abajo
hasta que esté alineado con la superficie
superior de la placa inferior, y la ranura del
soporte se alinee con la ranura
correspondiente en la placa inferior de la
plataforma, como se muestra en la Figura

9-1.
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Figura 9-2
1. Perno
2. Arandela

3. Placa auxiliar

4. Manguito del eje

5. Arandela

6. Tuerca

Preinstale los pernos, las placas auxiliares, el
manguito del eje, las arandelas y las tuercas
sin apretar primero, como se muestra en la

Figura 9-2.

Figura 9-3
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1. Fondo del soporte del panel
2. Soporte
3. Junta de ajuste

4) Fije el soporte del panel en el fondo del
soporte del panel, con la parte delantera y el
fondo del soporte en contacto con el tubo
redondo de la plataforma, como se muestra
en la Figura 9-3.

5) Apriete los sujetadores en el soporte del
panel superior.

6) Ajuste el espacio entre el soporte del panel y
el soporte utilizando la junta de ajuste y
apriete con sujetadores, como se muestra en
la Figura 9-3.

7) Coloque la almohadilla de goma en la ranura
del soporte del panel y fije con sujetadores,
como se muestra en la Figura 9-1.

8) Instale la funda de esponja en la barra
superior de la plataforma, como se muestra
en la Figura 9-1.

9) Conecte la correa y la abrazadera de tubo a
la viga vertical de la plataforma. Conecte la
correa a la abrazadera de tubo y apriete con
sujetadores hasta que la abrazadera de tubo
esté fijada pero todavia se pueda deslizar
libremente sobre la viga vertical, como se
muestra en la Figura 9-1.

Instrucciones

1) Fije el soporte del panel y la correa de
retencion a la plataforma.

2) Coloque la carga en el centro de la
plataforma.

3) Sujete la carga a la plataforma con correas.
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4) Apriete la correa.

9.12 Falla del Sistema

El zumbador emite la alarma, la luz indicadora de
falla del sistema se enciende, lo que indica que el
sistema de control esta defectuoso. La pantalla
LCD mostrara el cddigo de falla correspondiente y

la magquina apagara las funciones
correspondientes, como se muestra en la Tabla
9-1.

Cuando la luz indicadora del sistema esté
encendida, siga los siguientes pasos:

1) Bajey retraiga la pluma.

2) Mueva la maquina a Ila posicion de
almacenamiento, marque la maquina y deje
de usarla.

3) El personal con las calificaciones pertinentes
debe llevar a cabo el mantenimiento, resolver
las fallas y realizar una inspeccién exhaustiva
antes de reutilizatla.
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4) Los cbdigos de falla del sistema se muestran en la siguiente tabla:

Cadigo
de Informacion de falla Accion de limite
falla
1 Circuito abierto de la fuente de alimentacién Abatimiento de la pluma hacia arriba
de salida 1 del controlador P
Circuito abierto de la fuente de alimentacién - . .
2 de salida 2 del controlador Abatimiento de la pluma hacia arriba
Circuito abierto de las fuentes de . . .
3 alimentacion de salida 3 y 4 del controlador Abatimiento de la pluma hacia arriba
El bus CAN del médulo de expansion de la
4 caja eléctrica de la plataforma estd | Equivalente a la falla de todos los tres mangos
desconectado
El bus de visualizacion de la caja eléctrica del | «.
5 chasis esta desconectado Sin datos en la pantalla
Abatimiento de la pluma hacia arriba, abatimiento
7 Falla en el sensor de inclinacion de la mesa | de la pluma hacia abajo, extensién de la pluma,
giratoria retraccion de la pluma, rotacién de la mesa
giratoria, caminar
8 Falla en el sensor de pesaje 1 Abatimiento de la pluma hacia arriba
9 Falla en el sensor de pesaje 2 Abatimiento de la pluma hacia arriba
10 Falla en el sensor de pesaje 3 Abatimiento de la pluma hacia arriba
11 Falla en el sensor de pesaje 4 Abatimiento de la pluma hacia arriba
Abatimiento de la pluma hacia arriba, abatimiento
o de la pluma hacia abajo (operacion de la
he Falla en el mango izquierdo superestructura), rotacion de la mesa giratoria
(operacion de la superestructura)
13 Falla en el mango derecho g"batlrr)!ento de la pluma hacia arriba, caminar,
ireccion
Abatimiento de la pluma hacia arriba, extensiéon de
14 Falla en el mango intermedio la pluma, retraccion de la pluma (operacién de
superestructura)
Abatimiento de la pluma hacia arriba, abatimiento
de la pluma hacia abajo, extensién de la pluma, |
15 Falia de la cuerda de acero retraccion de la pluma, rotacion de la mesa '
giratoria, caminar
16 Falla en el sensor de angulo 1 de la pluma Abatimiento de la pluma hacia arriba
17 Falla en el sensor de angulo 2 de la pluma Abatimiento de la pluma hacia arriba
Falla en la verificacion del sensor de angulo - . .
18 de la pluma Abatimiento de la pluma hacia arriba
19 Falla en el sensor de longitud 1 de la pluma Abatimiento de la pluma hacia arriba, extension de
ta pluma
20 Falla en el sensor de longitud 2 de la pluma Abatimiento de la pluma hacia arriba, extension de
la pluma
21 Falla en la verificacion del sensor de longitud | Abatimiento de la pluma hacia arriba, extensién de

de la pluma

la pluma
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#
22 Falla en la calibracion del sensor de pesaje Abatimiento de la pluma hacia arriba

Falla en el interruptor de aproximacion de _ - . .
23 retraccién de la pluma principal 1 Abatimiento de la pluma principal hacia arriba
Falla en el interruptor de aproximacion de . L . .
24 retraccion de la pluma principal 2 Abatimiento de la pluma principal hacia arriba
Falla en el interruptor de aproximacion de _ L . .
25 retraccién de la pluma principal 3 Abatimiento de la pluma principal hacia arriba
Falla en el interruptor de aproximacién de - S . .
26 retraccion de la pluma principal 4 Abatimiento de la pluma principal hacia arriba
28 Falla del controlador del motor de conduccioén | Incapaz de caminar
29 E! bus del controlador del motor de \ncaaaaateaminan
conduccién esta desconectado P
30 Falla del controlador del motor de la bomba Sin movimientos, excepto caminar
31 El bus del controlador del motor de la bomba Sin movimientos. excento. caminar
esta desconectado ’ P
32 Bus de BMS desconectado Toda la maguina no se mueve.
33 Falia de BMS Toda la maguina no se mueve.
34 Velocidad excesiva de conduccion Giro adelante / atras, a la izquierda / derecha
35 Fg N = [omierificacionwudemsensom. 0e Abatimiento de la pluma hacia arriba/abajo
nivelacion
Falla de comunicacién del sensor de . . . .
36 nivelacion Abatimiento de la pluma hacia arriba/abajo
! El abatimiento de la pluma hacia arriba al _ . .
J 101 méximo angulo es limitado Abatimiento de la pluma hacia arriba
El abatimiento de la pluma hacia abajo al - . .
102 méximo angulo es limitado Abatimiento de la pluma hacia abajo
La extension de la pluma a la maxima L
103 longitud es limitada Extensién de la pluma
La retraccion de la pluma a la maxima .
104 longitud es limitada Retraccion de la pluma
105 | Chasis inclinado -
Mesa giratoria inclinada, angulo de la pluma
106 superior a 5°, el abatimiento de la pluma | Abatimiento arriba de la pluma, extension de la
hacia arriba y la extension de la pluma son | pluma, rotaciéon de la mesa giratoria, caminar
| limitados
| Mesa giratoria inclinada, extension de la
107 pluma superior a 60 cm, el abatimiento de la | Abatimiento arriba de la pluma, extension de la
pluma hacia arriba y la extension de la pluma | pluma, rotacién de la mesa giratoria, caminar
son limitados
109 El limite de la funcién de conduccién no esta Caminar
activado durante la conduccion
110 Sobrecarga de la plataforma Limitar todas las acciones
11 Bus del sensor de longitud & dangulo | Abatimiento de la pluma hacia arriba, extension de
desconectado la pluma
112 | Falla del sensor de longitud & angulo Abatimiento de la piluma hacia arriba, extensién de
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la pluma
14 El alcance de operacion esta mas alla de los | Abatimiento de la pluma hacia abajo, extension de
limites de la zona segura. la pluma
15 Recordatorio de blogueo de coche manual Abatimiento de la pluma hacia arriba, extension de
la pluma
Abatimiento de la pluma hacia arriba, extension de
116 Blogueo de coche manual | la pluma, caminar
117 GPS y ECU no coinciden No utilizado
118 GPS retirado Abatimiento de la piuma hacia arriba, extension de
la pluma
Abatimiento de la pluma hacia abajo, extension de
e la pluma, retraccidén de la pluma, rotacién de la
119 La carga de la plataforma es inferior a 100Kg mesa giratoria, abatimiento de la pluma aérea,
nivelacién de la plataforma
120 Advertencia de secuencia de operacion -
121 Tiempo agotado al activar -
Seleccion incorrecta de la superestructura y
122 . -
del chasis
123 | Advertencia del motor de conduccion -
124 | Advertencia del motor de la bomba -
125 | Bajo voltaje

Tabla 9-1 Cédigos de Falla del Sistema y Acciones de Restriccion

9.13 Después de Cada Uso

Elija una plaza de aparcamiento sélida y segura horizontal en lugares a prueba de humedad, resistentes

a altas temperaturas, a prueba de llamas abiertas, sin gas corrosivo y bien ventilados.

Retraiga y baje la pluma al estado plegado.

Cierre y bloquee todos los capés y puertas.

Fije las ruedas con cufias.

autorizado.

Cargue la bateria (si es necesario).

Almacenamiento a largo plazo

Limpie el polvo y el aceite en el cuerpo y mantenga el cuerpo limpio.

Gire la mesa giratoria para que la pluma se coloque entre las ruedas del eje trasero.

Coloque el interruptor de boton de llave en la posicién "OFF" y retire la llave para evitar el uso no

Desconecte el interruptor de alimentacion principal y limpie y mantenga toda la maquina antes de usarlo.

Cuando el periodo de almacenamiento supere los tres meses, se debe operar una vez al mes, no menos

de una hora cada vez, y se debe realizar la limpieza y mantenimiento.
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Capitulo 10 Instrucciones de Transporte
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10.1 Cumplir con las
Regulaciones

1) E! conductor debe ser responsable de
garantizar que la maquina esté
correctamente fijada y que se seleccione el
remolque adecuado de acuerdo con las
regulaciones locales de trafico.

2) Solo el personal calificado para operaciones
de elevaciéon a gran altitud puede levantar la
magquina.

3) El remolque de transporte debe aparcarse en
un suelo horizontal.

4) Al cargar la maquina, el vehiculo de
transporte debe fijarse para evitar el
movimiento.

5) Asegurese de que la carga del vehiculo, la
superficie de carga, la cadena o el cinturén,
etc. son suficientes para soportar el peso de
la maquina. Consulte la "placa de
identificacion" para el peso de la maquina.

[ -]
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Figura 10-1 Pasador de bloqueo giratorio de la
mesa giratoria

6) Como se muestra en la Figura 10-1, antes de
transportarlo, aseglrese de fijar la mesa
giratoria con un bloqueo giratorio para mesa
giratoria. Aseglrese de que la mesa giratoria
se desbloguee durante la operacion.

7) No conduzca la méaguina en pendientes que
superen la pendiente nominal de subida,
bajada o ladera. Consulte "Conducir en
Pendientes" en la secciéon "Instrucciones de
Operacion”.

8) Si la pendiente del vehiculo de transporte
excede la pendiente nominal maxima, la
maquina debe cargarse y descargarse
utilizando un cabrestante de acuerdo con las
instrucciones sobre fiberacion de freno.

9) La plataforma esté equipada con un sistema
de pesaje de precision. Durante el transporte
del vehiculo, esta prohibido colocar objetos
pesados en la plataforma, de lo contrario
puede dafiar el sistema de pesaje.

10.2 Liberacion de Freno

1)

2)

3)

5)

Bioquee la rueda con una cufa para evitar
gue la maquina se mueva.

Figura 10-2 Liberacion de freno

Desenrosque los cuatro tornillos de liberacién
de freno del eje trasero hacia adentro, como
se muestra en la Figura 10-2.

Opere el gje delantero de la misma manera.

Debe asegurarse de que el cable del
cabrestante esté correctamente fijado a los
puntos de fijacion del chasis de conduccion y
qgue no haya obstaculos en el canal.

Realice el procedimiento anterior en orden
inverso para volver a activar el freno.

10.3 Garantizar la Seguridad
del Transporte

1)

2)

Cada vez que se transporta la maquina, se
debe bloquear la mesa giratoria con un
pasador de bloqueo de la mesa giratoria,
como se muestra en la Figura 10-1.

Antes del transporte, gire el interruptor de
llave a la posicion "OFF" y retire la llave.

Revise a fondo la maquina para evitar que las
piezas se aflojen o no se sujeten.

Chasis fijo:

Cuerpo del camion

Figura 10-3 Diagrama esquematico del chasis fijo

Aseglrese de que la cadena o el cinturdn tengan
suficiente resistencia a la carga y use al menos 5
cadenas. Ajuste el aparejo para evitar dafios en la
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cadena, como se muestra en la Figura 10-3. de aparejo calificado puede ensamblar
aparejos y elevar la maquina.
5) Plataforma fija:

2) Asegulrese de que la capacidad de elevacién
Meétodo 1: de la gria y los cinturones o cuerdas es
suficiente para soportar el peso de Ia
= : maquina. Consulte la "placa de identificacién”

F ) IO > para el peso de la maquina.

3) Antes del izaje, utilice la GCU para elevar la
pluma de elevacion a una posicion horizontal
para evitar que la plataforma toque el suelo
durante el izaje, lo que causara deformacién
de la pluma de elevacion. El resto de las
plumas se bajan y se retraen por completo,
quitando asi todos los componentes y objetos
moéviles de la maquina.

Figura 10-4 Diagrama esquematico de la

plataforma fija 4) Utilice el bloqueo giratorio de la mesa

iratoria para fijar la mesa giratoria.
Coloque el bloque de cojin debajo de la conexiéon 9 ap I g

giratoria de la plataforma y manténgalo alejado del 5) El aparejo solo puede conectarse al punto de
cilindro de la plataforma. Coloque la cinta de nylon elevacion designado en la maquina.

a través del soporte de la plataforma para sujetar

la plataforma. No aplique una fuerza descendente 6) Ajuste el aparejo para evitar dafios a la
excesiva para proteger los componentes de la maquina y mantener la maquina a nivel.

pluma como se muestra en la Figura 10-4.
Método 2: @

=

= “ 'I. »
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Figura 10-6 Punto de elevacion (tomando como
ejemplo T20JE)

Figura 10-5 Diagrama esquematico de la ; :
plataforma fija

® Opere con GCU.

® Baje la pluma de elevacion a la posicion

legada.
Peg Figura 10-7 Posicion del centro de gravedad de la
® Baje la plataforma tanto como sea posible maquina
para que la plataforma esté debajo de la
pluma. Tipo Eje X (mm) Eje Y (mm)
® Coloque la cinta de nylon a través del soporte T20JE 1760 1320
de la plataforma para sujetar la plataforma. T220E 1700 1290
® Al proteger los componentes de la pluma, no
aplique una fuerza descendente excesiva. r261E 1890 1580
. ., T28JE 1880 1370
10.4 Guia para Elevacion
Tabla 10-1

1) Solo el personal de elevacién y ensamblaje
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